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Opis techniczny

do projektu technicznego remontu dwéch przepompowni sciekow

I. Czesc opisowa
1.0. Podstawa opracowania

-zlecenie Inwestora,

- wizja lokalna,

-inwentaryzacja do celéw projektowych zewnetrznych instalacji sanitarnych na terenie dziatki
inwestora,

- katalogi producentéw urzadzeri i armatury,

- obowigzujace przepisy, normy i normatywy projektowania

2.0. Cel i zakres opracowania

Celem opracowania jest remont - przebudowa istniejgcej przepompowniach $ciekéw w celu
dostosowania ich do zwiekszonych iloéci éciekow w zwigzku z budowg kanalizacji sanitarnej w
m. Stupia p. Bralinem . Przepompownia zlokalizowana jest na dzialce 130/4 stanowigcej
wiasnosc¢ inwestora .

Zakres opracowania obejmuje dobdr nowych urzadzen pompowych

3.0. Opis stanu istniejacego

Istniejaca przepompownia jest w zlym stanie technicznym i z uwagi na to ulegajg ciagtym
awaria . Jej wydajnos¢ po wykonaniu nowej sieci kanalizacyjnej nie zapewni prawidtowego
dziatania zaréwno pod wzgledem technicznym jak i wydajnosciowym.

Uktad pracy jest nastepujacy : obecnie écieki z terenu péinocnego Perzowa oraz
miejscowosci Koza Wielka, Ludwiczyn i Miechéw sy doprowadzane do przepompowni
Zlokalizowanej na dziatce nr 130/4 ( lokalizacja za Weterynarig) srednica wewnetrzna 3,0 m.
Scieki pompowane sg do studni rozpreznej Zlokalizowanej na tej samej dziatce i dalej
kanalizacjq grawitacyjng  zbierajaca $cieki z pozostatej czesci Perzowa przedostaja sie do
pompowni zlokalizowanej na dziatce nr 444/1 ( za remizg OSP) érednica wewnetrzna 3,0 m.
Scieki z tej, pompowane s3 na teren oczyszczalni $ciekéw w Perzowie

4.0. Rozwigzania projektowe

Ze wzgledu na znaczna degradacje istniejgcego  betonowego plaszcza przepompowni
proponuje sie '
wstawienie nowego plaszcza o sreanicy wewnetrznei 1500 mm . nrzefaczenie rurociggu
naptywowego i ttocznego do nowego plaszcza , E

Tak posadowiony ptaszcz przepompowni wyposazy¢ w nowe urzadzenia
technologiczne — rurociagi armatura i pompy. Szczegblowy zakres materiatowy zbiornikow
przepompowni i wyposazenia podano w informacyjnej karcie doboru pompowni stanowigcej
zatgcznik do dokumentadji .
Zakres prac pompownia dz. nr 130/4 — przy weterynarii
- Wyposazenie studni na rurociggu naptywowym w pompe na plywaku ( Q= 4,0m3/h)
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- utozenie rurociggu tlocznego tymczasowego fi 90 mm o dtugosci ok 60 mb

- pompowanie $ciekéw z pompowni

- demontaz istniejgcej armatury i pomp

- umycie ptaszcza pompowni

- montaz nowego plaszcza z przedtuzeniem rurociggdw ttocznego PE 110 mm
i naptywowego PCV 200 mm

- montaz urzadzen nowej pompowni — technologia i elektryka

- rozruch pompowni

- likwidacja tymczasowego uktadu pompowania $ciekow.

4.1. Obliczenia ilosci sciekow

Dla celéw socjalno-bytowych obliczono maksymalne dobowe zapotrzebowanie (Qmax d) oraz
srednie (Qsr h) i maksymalne godzinowe zapotrzebowanie (Qmax h) z nastepujgcych wzoréw:
Qérd = M * N [m3/d] — érednie dobowe zapotrzebowanie na wode

Qérh= Qmaxd /24 [m3/h] - $rednie godzinowe zapotrzebowanie na wode

Qmaxd= Qsrd* Nd [m3/d] — maksymalne dobowe zapotrzebowanie na wode

Qmaxh= Qérh * Nh [m3/h] - maksymalne godzinowe zapotrzebowanie na wode

gdzie:

N - jednostkowe $rednie dobowe zapotrzebowanie N = 100 dm3/doba = 0,10 m3/doba

M — jednostka;

Nd - wspotczynnik nierdwnomiernosci dobowej rozbioru; Nd

Nh- wspotczynnik nierbwnomiernosci godzinowej rozbioru; Nh

o , g/1M Osr./d Qsr/d Qdmax Qhmax
.p. RLM
i i T e Ll m3/d  |m3id |m3/d m3/h
Stupia -
liczba przytaczy
1 90x4 0s6b =360 100( 14| 25 360,0 36 36 50,4 5,25
mieszk.

RAZEM 360,00 36,00 36 50,4 525
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Pompownia przy
weterynarii
Miechdw -
Ludwiczyn 1,2 51,28 51,28 51,28 2,55+5,25=7,8
Koza Wielka
Slupia

Pompownia za
remizg OSP

1 | Pompownia przy 1,2 70,76 70,76 70,76 B,53+7,8=11,32
weterynarii
+Perzow

4.2. Materialy

Zaprojektowano obudowe pompowni z polimerobetonu fi 1500 mm z pokrywa i wiazem ze
stali nierdzewne;j .

Wyposazenie zbiornika zawiera:

»
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podest obstugowy - stal nierdzewna

drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi — stal nierdzewna

porgcz montowana na zewnatrz zbiornika bezposrednio na pokrywie — stal nierdzewna
wiaz wejsciowy kopertowy - stal nierdzewna

kominek wentylacyjny DN100 — stal nierdzewna — szt. 1 (nawiewny)

kominek wentylacyjny DN100 z biofiltrem — stal nierdzewna — szt 1 (wywiewny)
belka wsporcza - stal nierdzewna

prowadnice - stal nierdzewna

tanicuchy do pomp i regulatoréw plywakowych - stal nierdzewna

zasuwy z klinem gumowanym zeliwne DN80 + przediuzenie trzpienia (przegubowy) ze
stali nierdzewnej szt. 2, (zamykanie i otwieranie w wietle wiazu, obstuga z poziomu
terenu)

zawory zwrotne kulowe kolanowe DN8O szt. 2 - zeliwo

przewody ttoczne DN8O - stal nierdzewna (dot. PS Perzéw ,Remiza”)

przewody tloczne DN80/100 - stal nierdzewna (dot. PS Perzéw .Weterynaria”)
potaczenia kotnierzowe nierdzewne

elementy ztgczne - stal nierdzewna

potgczenie z rurociggiem PEHD ttocznym wewnatrz zbiornika za pomocg ztgczki
STAL/PE

nasada T-52 z pokrywg - szt. 1

potaczenie pionéw tocznych ksztattkami niskooporowymi (trojnik ortowy) — nie
dopuszcza sig zastosowania polaczen spawanych pod katem prostym
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4.3. Pompy

Inzynieria Srodowiska
mgr inz.. Stawomir Gynter

695 055 096

Zaprojektowano pompownie z dwoma pompami o nastepujacych parametrach :

Wysokosé H str.l Straty Dtugosé

PARAMETRY Qp geometrycz rurociag rurociagu
PRACY Hp na u tlocznego
POMP: policzon
Nazwa odlarury
pompowni PEHD
PS Perzéw Qp=6,01I/s Hg=28m 08m SDR17 L=08m
»Weterynaria Hp=4,1m 110,6x6
L.p. Zbiornik przepompowni Pompy zatapialne

z polimerobetonu [wymiary

mm|
PS Perzow 1500 x 3600 ARX F80-
wWeterynaria” przewody tfoczne DN80/100 180/017F4USG-140 o

mocy 1,7 kW

4.4. Sterowanie

Hstrp +
wyp

0,5m

- Sterowanie w oparciu o modutl telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodzg
nastepujace sygnaly (UWAGA!!! - wszystkie sygnaly binarne powinny byé

wyprowadzone z przekaznikéw pomocniczych):
e wejscia (24VDC):
® tryb pracy automatycznej pompowni
» Zzasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)
» potwierdzenie pracy pompy nr 1
e potwierdzenie pracy pompy nr 2

« awaria pompy nr 1 — kontrola wytgcznika silnikowego, zabezpieczenia

termicznego i zawilgocenia pompy jesli posiada

e awaria pompy nr 2 — kontrola wytgcznika silnikowego, zabezpieczenia

termicznego i zawilgocenia pompy jesli posiada
e kontrola otwarcia drzwi
e kontrola poziomu suchobiegu — ptywak
s kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak
¢ kontrola rozbrojenia stacyjki
e wejscia analogowe (4...20mA):
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e sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem
32mA

e sygnat z przekladnikow pradowych (4...20mA)

e wyjscia (zalgczanie przekaznikow napieciem 24VDC).

e zataczanie pompy nr 1

e zalaczenie pompy nr 2

e zalgczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni

o zalaczenie rewersyjne pompy nr 1 {opcjonalnie)

o zalaczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)

e zatgczenie wyjscia wlamania — do podlgczenia niezaleznej centralki alarmowej
(opcjonalnie)

- Wyposazenie i mozliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS:

e sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem
nadawczo-odbiorczym GPRS/GSM zapewniajgcy dwukierunkowg wymiane
danych z istniejaca stacja bazowsg

e zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajgcy prace w
bezposrednim o$wietleniu promieniami stonecznymi

¢ 16 wejsc¢ binarnych

e 16 wyjsc binarnych

e 4 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA

¢ komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z obstugg protokotu MODBUS
RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE

e wejscia licznikowe
kontrolki:

e zasilania sterownika

e poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody lub warto$¢ na wyswietlaczu HMI
poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:

e nie zalogowany

zalogowany

poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:
logowanie do sieci GPRS

poprawnie zalogowany do sieci GPRS
brak lub zablokowana karta SIM
aktywnosci portu szeregowego sterownika
stopien ochrony 1P40

temperatura pracy: -20o0 C...500 C
wilgotnos$c pracy: 5...95% bez kondensagc;ji
modut GSM/GPRS/EDGE

napigcie zasilania 24VDC

gniazdo antenowe

gniazdo karty SIM

pomiar temperatury wewnatrz sterownika

5.0. Roboty montazowe

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych
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BN-82/9192-06
PN- 82/M-74001
PN-76/M-75002
PN-75/5220-02
PN-85/B-01805

PN-87/M-69008
PN-78/M- 69011

PN-75/M-69703
Pn-85/M-69775

PN-75/M-69014

PN-73/M-69015
PN-93/C-89218
PN-81/B-10700/00

PN-EN 1401-1:1999

6.0. Uwagi koncowe

- Wykonanie proby i odbiory

Inzynieria Srodowiska
mgr inz. Stawomir Gynter

695 055 096

Préby szczelnosci rurociagow.

Armatura przemystowa. Wymagania i badania

Armatura przemystowa instalacji wodociggowe;.

Wymagania i badania.

Armatura przemystowa. Ochrona przed korozja.

Wymagania ogdlne i ocena wykonania.

Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Ogoine zasady
Ochrony.

Spawalnictwo. Klasyfikacja konstrukcji spawanych.
Spawalnictwo. Ztacza spawane w konstrukcjach stalowych.
Podziat i wymagania.

Spawalnictwo. Wady ztgczy spawalniczych. Nazwy i okreslenia.
Spawalnictwo. Wadliwo$¢ ztgczy spawanych. Oznaczenie klasy
wadliwosci na podstawie ogledzin zewnetrznych.

Spawanie lukowe elektrodami otulonymi stali weglowych i
niskostopowych. Przygotowanie brzegow do spawania. Ksztatt
wymiary brzegow.

Spawanie tukiem krytym stali weglowych i niskostopowych.
Przygotowanie brzegéw do spawania.

Rury i ksztattki z tworzyw sztucznych. Sprawdzenie

wymiarow.

Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne
Bezcisnieniowe systemy przewodowe z niezmigkcznionego
polichlorku winylu) (PVC- U) do odwadniania i kanalizacji.

zgodnie z wytycznymi producentdw przewoddw i urzgdzen oraz ,,

Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rurociggéw z tworzyw sztucznych ,. Catos¢
robot wykonaé zgodnie z ,, Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano-
montazowymi czes$¢ II — Instalacje sanitarne i przemystowe”.

- O istotnych zmianach w projekcie nalezy powiadomic projektanta.
- Wszystkie roboty powinny zosta¢ wykonane zgodnie z zasadami sztuki budowlanej, Normami
budowlanymi oraz aktualnymi przepisami .

7.0. Zataczniki

- Charakterystyka pompowni przy weterynarii

- Schemat montazowy

pompowni przy weterynarii

- Specyfikacja Techniczna warunkow wykonania i doboru przepompowni
- Specyfikacja Techniczna parametrow systemu monitoringu

- Dokumentacja foto
Kosztorys inwestorski

II. Czes¢ rysunkowa

1. Rys nr 1 - Mapa lokalizacji pompowni przy weterynarii w skali 1 : 500

2. Rys nr 2 - Schemat montazowy pompowni

merin. SLAWCT

Ing
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ZAtACZNIKI



Arkusz danych technicznych

Nr pozycji klienta:
Data zamowienia:

Numer dokumentu: Szybka oferta

llosc: 1

ARX F080-180/017F4USG -140/00000M000

Dane hydrauliczne

Zadana wydajnosc
Zadana wysokosc
podnoszenia
Medium tloczone

Temperetura otoczenia
Temperatura
Gestosc cieczy

Wspolczynnik
Wydajnosc masowa
Max moc na krzywej

Naped, osprzet

Ekranowanie przewodu
Typ napedu

Norma napedu
mechanicznego
Producent

Naped dostarcza

Rodzaj budowy
Wielkosc silnika
Motor size internal
Klasa sprawnosci
Predkosc obrotowa silnika
Czestotliwosc
Napiecie zmierzone
Moc mierzona P2
Dostepna rezerwa
Prad mierzony
Stosunek pradéw
rozruchowych JA/IN

6,000 I/s
410 m

Scieki komunalne
nieoczyszczone
Materialy chemicznie i

mechanicznie nie agresywne.

20,0°C
20,0 °C
1030 kg/m?

1,00 mm?/s
6,56 kg/s
0,58 kW

"

Silnik elektryczny
KSB

KSB

Silnik standardowy dostarcza
KSB - montuje KSB
Silniki zatapialne KSB
17s

NGO09
nieklasyfikowane
1370 rpm

50 Hz

400 Vv

1,67 kW

209,87 %

371A

73

KSB b‘ |

Liczba: ES 8000682826
Numer pozycji: 300
Data: 2020-09-25
Stona: 1/6

Numer wersji: 1

Wydajnosc

Wysokosc podnoszenia
Sprawnosc

Moc pobierana

Predkosc obrotowa pompy
Min. dopuszcz. wydajnosc dla
stabilnej pracy ciaglej

Min. dopuszcz. przeplyw
masowy dla stabilnej pracy
ciaglej

Punkt "0" wysokosc
podnoszenia

Max dop wydajnosc masowa
Wykonanie

Klasa izolacji

Ochrona silnika

Cosinus fi przy obciazeniu 4/4
Sprawnosc silnika przy
obciazeniu 4/4

Czujnik temperatury
Uzwojenie silnika

Sposoéb rozruchu

Sposob zalaczania
Wspolpraca z przetwornica
czestotliwosci jest
dopuszczalna

Sposob chlodzenia silnika
Material silnika
Uszczelnienie kabla

Kabel zasilajacy

Czujnik wilgoci w silniku

Diugosc kabli

6,368 I/s
426m
50,8 %
0,54 kW
1469 rpm
0,2851/s

0.29 kgfs

6,07 m

14,00 kg/s
Pompa pojedyncza 1 x 100%

H zgodnie z IEC 34-1
IP68

0,83

78,3 %

Wylacznik bimetalowy 1x
400V

Wlaczenie bezposrednie
Gwiazda

Tak

Chlodzenie powierzchniowe
Zeliwo EN-GJL-250
Uszczelnienie gumowe
HO7RN-F 7G1.5

bez

10,00 m



Arkusz danych technicznych

Nr pozycji klienta:
Data zamowienia:

Numer dokumentu: Szybka oferta

llosc: 1

ARX F080-180/017F4USG -140/00000M000

Wykonanie
Pompa normowa

Wykonanie

Typ ustawienia

Srednica nominalna krocca
po stronie ssace)

Cisnienie nominalne krécca
po stronie tloczne)
Ustawienie krocca ssacego
Srednica nominalna krécca
tlocznego

Nominaline cisnienie tloczenia
Ustawienie krdcca tlocznego
Kolnierz tloczny nawiercony
wg normy

Uszczelnienie walu

Producent

Czesci instalacyjne
Typ ustawienia

Zakres dostawy

Glebokosc zabudowy
Koncepcja materialowa
Nr ident. dla zestawu
montazowego

Kolano ze stopa podstawy

Wielkosc

Wykonanie kolnierza
DN dia kolana ze stopa
podstawy

Material

Umocowanie

szyny fundamentowe

Uchwyt sprzegajacy.

Wykonanie
Wielkosc
Material

Agregat KSB — wersja
miedzynarodowa
Budowa blokowa, silnik
zatapialny

Pionowy

DN 80

nie obrabiane

osiowy
DN 80

PN 16
promieniowy
Rysunek

Podwdjne uszczelnienie
mechaniczne
KSB

stacjonarne z prowadnica
dwururowa

Pompa z czesciami do
zabudowy

Rura prowadnicy nie wchodzi
w zakres dostawy KSB.

6,00 m

G

05018645

DN 80
EN
DN 80 owiercone wedlug EN

Zeliwo EN-GJL-250
Kotwy wklejane.
bez

prosty
DN 80
EN-GJL-250/A48CL358B

ksB B,

Liczba: ES 8000682826
Numer pozycji: 300
Data: 2020-09-25

Stona: 2/6
Numer wersji: 1
Type FG
Kod materialowy SIC/SIC/NBR

Plan uszczelniania

T Tandem - uszczelnienie
mechaniczne

Pompowany plyn nie jest zdolny do tworzenia splotow.

Komora uszczelniania
Rodzaj wirnika

Srednica wirnika

Wielkosc wolnego przelotu
Kierunek obrotow patrzac od
strony naedu

Typ lozyskowania

Rodzaj smarowania strona
napedowa

Kolor

Lancuch/lina do
podnoszenia

Type

Material

Dlugosc

Maksymalne obciazenie
Nr Ident.

Standardowa komora
uszczelnieniowa

Wirnik o swobodnym
przeplywie (F-max)

140,0 mm

80,0 mm

Zgodnie z ruchem zegara

Lozyska walcowe
Smar

Niebieski ultramaryna (RAL
5002) niebieski KSB

Lancuch
CrNiMo-Stal 1.4404
5m

200 kg

05018488



Arkusz danych technicznych

Nr pozycji klienta:
Data zamowienia:

Numer dokumentu: Szybka oferta

llosc: 1

ARX F0B0-180/017F4USG -140/00000M000

Materialy G

Korpus (100)

Pokrywa (160)

Pokrywa ssaca (162)
Pokrywa cisnieniowa (163)
Wal (210)

Wirnik (230)

Tabliczka znamionowa
Jezyk tabliczki znamionowej

EN-GJL-250/A48CL35B
EN-GJL-250/A48CL35B
EN-GJL-250/A48CL35B
EN-GJL-250/A48CL35B
Stal chromowa 1.4021 +
QT80

EN-GJL-250/A48CL35B

miedzynarodowy

ksB b

Liczba: ES 8000682826
Numer pozycji: 300
Data: 2020-09-25
Stona: 3/6

Numer wersji: 1

Korpus lozyskowy (330)
Korpus lozyskowy (350)
O-Ring (412)

(576)

Kabel silnika (824)
Sruba cylindryczna z
wpustem 6 katnym (914)

EN-GJL-250/A48CL35B
EN-GJL-250/A48CL35B
NBR 70 KAUCZUK
AKRYLNITRO-
BUTADIENOWY.70IRHD
X2CRNI19-11  1.4306
Polyethylene Chlorinated
Stal nierdzewna A4-70

Duplikat tabliczki znamionowej z



Krzywe hydrauliczne

KSB b‘

Nr pozycji klienta:

Data zamowienia: Liczba: ES 8000682826

Numer dokumentu: Szybka oferta Numer pozycji:300

llosc: 1 Data: 2020-09-25
Stona: 4 /6

ARX F080-180/017F4USG -140/00000M000 Numer wersji: 1
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Przeplyw

Dane krzywej

Obroty 1469 rpm Zadana wysokosc 4,10m

Gestosc cieczy 1030 kg/m? podnoszenia

Wspolczynnik lepkosci 1,00 mm?/s Sprawnosc 50.8 %

Wydajnosc 6,368 Iis Moc pobierana 0,54 kW

Zadana wydajnosc 6,000 l/s Numer krzywej K2573-54-80180F/1

Wysokosc podnoszenia 426 m Efektywna srednica wirnika 140,0 mm



Wymiary agregatu

Nr pozycji klienta:
Data zamowienia:

Numer dokumentu: Szybka oferta

llosc: 1

ARX F080-180/017F4USG -140/00000M000
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Liczba: ES 8000682826
Numer pozycji:300
Data: 2020-09-25
Stona: 5/6

Numer wersji. 1
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Wymiary agregatu

Nr pozycji klienta:

Data zamowienia:

Numer dokumentu: Szybka oferta
llosc: 1

ARX F080-180/017F4USG -140/00000M000

Silnik

Dostawca silnika KSB
Wielkosc silnika 17s

Moc silnika 1,67 kW
Liczba biegunoéw silnika 4

Obroty 1370 rpm

Przewody nalezy podlaczac bez napiecia!

ks b..

Liczba: ES 8000682826
Numer pozycji:300
Data: 2020-09-25
Stona: 6/6

Numer wersiji: 1

Przylacza

Nominalna srednica ssawna DN 80/

DN1

Srednica nominalna DN2 DN 80 / Rysunek
krécca tlocznego

Rozmiar nominalny DN3 DN 80/EN
Nominalne cisnienie ssania nie obrabiane
Cisnienie nominalne strona PN 16

tloczna
Waga netto

Kolano ze stopa podstawy / 6 kg
uchwyt sprzegajacy
Zestaw pompowy (silnik + 69 kg

kabel)
Zestaw czesci do zabudowy 27 kg
Calkowite 102 kg
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA DOBORU PRZEPOMPOWNI SCIEKOW

PARAMETRY PRACY POMP:

Qp Wysoko$s H str.l Straty Dtugosé Hstrp +
PARAMETRY Hp ¢ rurociagu  rurociaggu  wyp
PRACY geometry policzono  tlocznego
POMP: czna dla rury
Nazwa PEHD
pompowni
PS Perzéow Qp=4,0 Hg =21 88m SDR17 L=830,0m 0,5m
~Remiza” If's Hp = m 90x5,4

114 m
PS Perzéow Qp=6,0 Hg = 08m SDR17 L=0,8m 0,5m
~Weterynaria |I/sHp= 2,8m 110,6x6
" 41m

WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI ZAWIERA:

1. Pompy produkcji KSB (typy pomp wg tabeli) - szt. 2

2. Zbiornik (wymiary wg tabeli) wykonany z polimerobetonu

Grubosc $cianek zbiornika ma wynosic

- dla DN1500 mm - nie mniej niz 50 mm,

Komore studzienki o przekroju kotowym stanowi rura wykonana z polimerobetonu (...) Standardowa
wysokose komory wynosi 3 m (monolit). Dla zmniejszenia jej wysokosci rura moze by¢ przycinana. Dia
uzyskania wiekszej wysokosci komory rury s3 tgczone przy uzyciu kleju epoksydowego.
"Systemowe zbiorniki przepompowni wykonane muszg by¢ z nienasyconej zywicy poliestrowey,
cementu i wody.

Zastosowany material to polimerobeton (skrét PRC od ,polyeser resin concrete”). Bardzo dobra

przyczepnosc zywicy do kruszyw daje wewnetrzne polgczenie i pozwala uzyskac wysoka



wytrzymalosc na $ciskanie i zginanie przy malych grubosciach Scianek i tym samym zredukowanym
ciezarze elementéw. Przekiada sie to na mniejsze koszty transportu oraz montazu.

Wyroby z polimerobetonu sg odporne na agresywne grunty, $cieki oraz gazy i tym samym nie ulegaja
korozji, pod wpfywem kwasu siarkowego, powstalego w procesach biodegradacyi i nadzwyczaj czesto

wystepujgcego w kanalach i zbiornikach sciekowych”

WYMAGANE PARAMETRY:
Ciezar wiasciwy [ ] 2300 kg/m3
Modut sprezystosci przy $ciskaniu [Ec] 28 000 MPa
Wytrzymalos¢ na rozcigganie przy zginaniu [fct] 12 - 20 MPa
Wytrzymatos¢ na $ciskanie [fc] min. 80 MPa
Scieralno$¢ max. = 0,5 mm
Chropowatosc $cian [k] max. = 0,1 mm
Wspolczynnik liniowej rozszerzalnosci cieplnej
[aTx10-6] 17 [1/°C]
Wspoiczynnik Poissona [v] 0,16 - 0,3
Nasigkliwos¢ woda nw 0,10%
Odpornos¢ chemiczna na agresywne media pH 1 do 10
Wyposazenie zbiornika zawiera:
| podest obstugowy - stal nierdzewna
drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi — stal nierdzewna
| porecz montowana na zewnatrz zbiornika bezposrednio na pokrywie — stal nierdzewna
wlaz wejéciowy kopertowy - stal nierdzewna
kominek wentylacyjny DN100 — stal nierdzewna — szt. 1 (nawiewny)
~ kominek wentylacyjny DN100 z biofiltrem - stal nierdzewna — szt.1 (wywiewny)
. belka wsporcza — stal nierdzewna
| prowadnice - stal nierdzewna
tancuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych - stal nierdzewna
[ zasuwy z klinem gumowanym zeliwne DN80 + przediuzenie trzpienia (przegubowy) ze stali

nierdzewnej szt 2, (zamykanie i otwieranie w $wietle wiazu, obstuga z poziomu terenu)



zawory zwrotne kulowe kolanowe DN80 szt. 2 - zeliwo

przewody ttoczne DN8O - stal nierdzewna (dot. PS Perzéw ,Remiza’)

przewody ttoczne DN80/100 - stal nierdzewna (dot. PS Perzow ,Weterynaria’)

polaczenia kolnierzowe nierdzewne

elementy zigczne - stal nierdzewna

poigczenie z rurociggiem PEHD tlocznym wewnatrz zbiornika za pomoca ztaczki STAL/PE
nasada T-52 z pokrywa - szt. 1

polgczenie pionow ttocznych ksztattkami niskooporowymi (trojnik ortowy) — nie dopuszcza sig

zastosowania potaczen spawanych pod kgtem prostym

Wymagania w zakresie prac spawalniczych:
| wykonawca musi posiadac wdrozong norme dotyczacy jakosci w spawalnictwie w peinym zakresie
wymagan jakosciowych: PN-EN ISO 3834-2

wykonawca musi zatrudnia¢ spawaczy i operatoréw urzgdzen spawalniczych spetniajacych
wymagania normy PN-EN 287-1/PN-EN-ISO 9606-1 oraz Dyrektywy Cisnieniowej 2014/68/UE

wykonawca prac spawainiczych musi posiada¢ uznang technologie spawania WPQR zgodng z PN-
EN ISO 15614

wymagany poziom jakosci spoin dla konstrukcji spawanych minimum poziom "B" wg PN-EN ISO
5817,

zakres badan nieniszczgcych — kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN ISO 17637 oraz kontrola
penetracyjna (szczelnosci) (PT) wg PN-EN ISO 23277
" personel wykonujgcy badania musi posiadac aktualny certyfikat kompetencji w zakresie badan
wizualnych VT-2 oraz badan penetracyjnych PT-2 wg normy PN-EN SO 9712

minimum 80% spawow do srednicy DN200 musi by¢ wykonanych metodg orbitaing w podwojnegj

oslonie argonu z potwierdzeniem jakosci spawu (wydruk)



3. Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajaco-sterujagcej uktadu dwupompowego w oparciu
o modut telemetryczny GSM/GPRS
a) Obudowa rozdzielnicy:
wykonana z poliestru wzmocnionego widknem szklanym o stopniu ochrony min. IP 66,
wspotczynniku udarowosci mechanicznej IK 10 z uszczelka PUR, odporna na promieniowanie UV,
wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego odporne na promieniowanie UV, na
ktorych sg zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni):
o kontrolki:
poprawnosci zasilania,
[ awarii ogoinej,
I awarii pompy nr 1,
awarii pompy nr 2,
[l pracy pompy nr 1,
[l pracy pompy nr 2;
o wytacznik gtéwny zasilania z oslong stykow,
o przelgcznik trybu pracy pompowni (Reczna — 0 — Automatyczna),
o przyciski Start | Stop pompy w trybie pracy recznej,
o stacyjka z kluczem (umozliwiajgca rozbrojenia alarmu),
o wymiarach minimum: 800(wysokos¢) x 600(szerokos¢) x 300(gtebokosc),
I wyposazona w plyte montazowg z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm,
_| wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych,
posadowiona na cokole z tworzywa, umozliwiajgcym montaz/demontaz wszystkich kabli (np.
zasilajgeych, od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez koniecznoéci demontazu
obudowy rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej, cokédt odporny na promieniowanie UV.
b) Urzadzenia elektryczne:
modut telemetryczny GSM/GPRS
czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz
uktad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie

przektadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA, dobrany do prgdu pomp



wytacznik réznicowopradowy czteropolowy chronigey wszystkie obwody odbiorcze

gniazdo serwisowe 230VAC wraz z jednopclowym wytacznikiem nadmiarowo-pradowym klasy B16

wylacznik silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed przecigzeniem i zanikiem napiecia
na dowolne| fazie zasilajacej

stycznik dla kazdej pompy

jednopolowy wylacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej

dla pomp o mocy <5 0kW rozruch bezposredni

zasilacz buforowy 24 VDC min. 1,8A wraz z ukladem akumulatorow

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu dzwiekowego i optycznego

“wytgcznik krancowy otwarcia drzwi rozdzielnicy sterowniczej
wewnetrzne oswietlenie rozdzielnicy — swietlowka 8W

' sonda hydrostatyczna z wyjéciem pradowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4m H20 wraz z

dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy)

- antena dla sygnatu GSM moduiu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym od uzyskania

poprawnego poziomu sygnaiu na obiekcie
I wiyk do podigczenia agregatu + przelgcznik Sie¢ - 0 — Agregat

[ ogranicznik przepiec klasy C



Rozdzielnice zasilajaco-sterownicze przepompowni $ciekow posiadajg Europejski Certyfikat
Jakosci ‘CE’.
c) Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodzg nastepujace
sygnaty (UWAGA!!! - wszystkie sygnaty binarne powinny by¢ wyprowadzone z przekaznikow
pomocniczych):
wejscia (24VDC):
o tryb pracy automatycznej pompowni
o zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)
o potwierdzenie pracy pompy nr 1
0 potwierdzenie pracy pompy nr 2
o awaria pompy nr 1 — kontrola wylgcznika silnikowego, zabezpieczenia termicznego i zawilgocenia
pompy jesli posiada
o awaria pompy nr 2 — kontrola wytacznika silnikowego, zabezpieczenia termicznego i zawilgocenia
pompy jesli posiada
o kontrola otwarcia drzwi
o kontrola poziomu suchobiegu — ptywak
o kontrola poziomu alarmowegao (przelania) — ptywak
o kontrola rozbrojenia stacyjki
| wejécia analogowe (4...20mA):
o sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA
o sygnat z przekiadnikow pradowych (4...20mA)
" wyjscia (zatgczanie przekaznikow napieciem 24VDC):
o zatgczanie pompy nr 1
o zalgczenie pompy nr 2
o zataczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni
o zalgczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonainie)
o zatgczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)’
o zataczenie wyjscia wiamania — do podigczenia niezaleznej centralki alarmowej (opcjonalnie)

d) Wyposazenie i mozliwoéci modutu telemetrycznego GSM/GPRS:



sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modulem nadawczo-odbiorczym
GPRS/GSM zapewniajacy dwukierunkowg wymiang danych z istniejgcg stacja bazowg
zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajacy prace w bezposrednim
oswietleniu promieniami sfonecznymi
16 wejs¢ binarnych
16 wyjsc¢ binarnych
4 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA
komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z obstugg protokotu MODBUS RTU/ASCII w trybie
MASTER lub SLAVE
| wejscia licznikowe
"1 kontrolki:
o zasilania sterownika
o poziomu sygnatu GSM - minimum 3 diody lub warto$¢ na wyswietlaczu HMI
o poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
1. nie zalogowany
2. zalogowany
| poprawnoéci zalogowania do sieci GPRS:
1. logowanie do sieci GPRS
2. poprawnie zalogowany do sieci GPRS
3. brak lub zablokowana karta SIM
_ aktywnosci portu szeregowego sterownika
- stopient ochrony |P40
- temperatura pracy: -200 C...500 C
- wilgotnosc pracy: 5...95% bez kondensacji
- modut GSM/GPRS/EDGE
- napiecie zasilania 24VDC
- gniazdo antenowe
- gniazdo karty SIM
- pomiar temperatury wewnatrz sterownika

e) Wymagania modutu telemetrycznego:



wysylanie zdarzeniowe petnego stanu wejsc¢ i wyjsc (binarnych i analogowych) modutu
telemetrycznego do stacji monitorujgcej w ramach ustugi GPRS (ORANGE, PLUS) w wydzielonej sieci
APN

wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanow alarmowych
na obiekcie

sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnaiu z ptywakow i sondy
hydrostatycznej i na podstawie rozkazow przesyfanych ze Stacji Dyspozytorskiej przez operatora
(START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy réwnolegte))

sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego ze stacji
operatorskie]

podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:
[ brak karty SIM
"I poprawnos$c PIN karty SIM

biedny PIN karty SIM
|| zalogowanie do sieci GSM
|| zalogowanie do sieci GPRS
[ wejscia i wyjscia sterownika
|1 aktualny poziom $ciekow w zbiorniku
| nastawiony poziom zatgczenia pomp
. nastawiony poziom wytgczenia pomp
[ nastawiony poziom dotgczenia drugiej pompy

liczba zatgczen kazdej z pomp

liczba godzin pracy kazdej z pomp

prad pobierany przez pompy

poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach

zmiana podstawowych parametrow pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzacii (wpisanie
kodu) operatora:

poziomu zatgczenia pomp

poziomu wylgczenia pomp

poziomu dotgczenia drugiej pompy



zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej
zakresu pomiarowego uzytego przekiadnika prgdowego
prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatéw o biezacych awariach:
kazdej z pomp
zasilania
wystapieniu poziomu suchobiegu
wystgpieniu poziomu przelewu
btednym podtgczeniu ptywakow
[ sondy hydrostatycznej
wiamaniu

naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia

[ automatyczne przefaczanie pracujacej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu pracy z
mozliwosécia wylaczenia opcji

blokada zatgczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje
czestotliwosc zatgczen pomp, funkcja z mozliwoscia wylaczenia (opcja)
|| zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
(] zliczanie liczby zatgczen kazdej z pomp
. pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in. (OPCJA):

pobieranej mocy
[ zuzytej energii
' napiecia na poszczegolnych fazach

mozliwos¢ podigczenia sygnatu wiamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki alarmowej
PROTOKOL KOMUNIKACJI OKRESLONY | ZGODNY Z TRYBEM PRACY MODULU MODBUS
RTU
f) Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza pomp zapewnia:

naprzemienng prace pomp

automatyczne przetaczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku potwierdzenia pracy

kontrole termikow pompy i wylacznikow silnikowych



funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie sciekéw ponizej poziomu suchobiegu — tylko dia
pracy recznej
w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnat z dwoch ptywakow

kompatybilnos¢ z istniejacym systemem monitoringu

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza speinia zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN 61439 —
1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy kompatybilnosci elektromagnetycznef
2014/30/UE — EMC.
Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza speinia zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN 61439 -
1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy niskonapigciowej 2014/35/UE — LVD.
W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bgdzie aktywna
ustuga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca przepompowni
sciekow wraz z rozdzielnicami zasilajaco-sterowniczymi zawierajacymi oprogramowanie istniejgcego
systemu monitoringu musi posiadac niepubliczng sie¢ APN dla potrzeb systemu monitoringu. Dostawe
niniejszych kart telemetrycznych zapewnia dostawca systemu monitoringu.
- stopien ochrony P40
- temperatura pracy: -200 C...500 C
- wilgotnos¢ pracy: 5...95% bez kondensacji
- modul GSM/GPRS/EDGE
- napiecie zasilania 24VDC
- gniazdo antenowe
- gniazdo karty SIM
- pomiar temperatury wewnatrz sterownika
e) Wymagania modutu telemetrycznego:

wysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wejs¢ i wyjsc¢ (binarnych i analogowych) modutu

telemetrycznego do stacji monitorujgcej w ramach ustugi GPRS (ORANGE, PLUS) w wydzielonej sieci

APN

wysytanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanow alarmowych

na obiekcie



sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnaiu z plywakow i sondy
hydrostatycznej i na podstawie rozkazéw przesytanych ze Stacji Dyspozytorskiej przez operatora
(START/STOP pompy. odstawienie, blokada pracy rownolegtej)
sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego ze stacji
operatorskiej
podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:
brak karty SIM
poprawnos¢ PIN karty SIM
. biedny PIN karty SIM
_ zalogowanie do sieci GSM
zalogowanie do sieci GPRS
[ wejscia i wyjscia sterownika
' aktualny poziom $ciekow w zbiorniku
[ nastawiony poziom zalgczenia pomp
nastawiony poziom wylgczenia pomp
./ nastawiony poziom dofaczenia drugiej pompy
|/ liczba zatgczen kazdej z pomp
| liczba godzin pracy kazdej z pomp
(1 prad pobierany przez pompy
[ poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach
zmiana podstawowych parametrow pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzacii (wpisanie
kodu) operatora:
[ poziomu zalaczenia pomp
[ poziomu wylgczenia pomp
poziomu dofaczenia drugiej pompy
zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej
zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pradowego
prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatéw o biezgcych awariach:
kazdej z pomp

| zasilania



wystapieniu poziomu suchobiegu

wystgpieniu poziomu przelewu

btednym podiaczeniu ptywakow

sondy hydrostatycznej

wiamaniu

naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
Nowo budowane sieciowe przepompownie $ciekéw opisane w projekcie budowlanym oraz w
SIWZ maja by¢ objete rozbudowg istniejacego systemu wizualizacji i monitoringu w oparciu o
pakietowg transmisje danych GPRS, ktory jest zainstalowany i funkcjonuje w Gminie Perzow.
Oprogramowanie nowych przepompowni ma by¢ zintegrowane i kompatybilne z istniejgcym
systemem monitoringu. Rozbudowe systemu nalezy zrealizowac poprzez naniesienie nowych
przepompowni sciekdw na istniejacej mapie synoptycznej w Stacji Dyspozytorskiej
mieszczacej sie w siedzibie eksploatatora gminnych sieci kanalizacyjnych. Jednocze$nie
Zamawiajacy zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy system sterowania i monitoringu w
oparciu o pakietowa transmisje danych GPRS nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie dopuszcza
sig rowniez mozliwosci wspotdziatania dwoch czy wiecej odmiennych systemow sterowania i

monitoringu z uwagi na koszty przyszlej eksploatacji przepompowni sieciowych.



OPIS PARAMETROW FUNKCJONALNO-UZYTKOWYCH FUNKCJONUJACEGO
ISTNIEJACEGO SUSTEMU MONITORINGU W TECNOLOGII GSM/GPRS ZE STALA
ADRESACJA IP OBIEKTOW CHRONIONYCH SYSTEMEM APN

1. Rozbudowa istniejagcego systemu monitoringu i wizualizacji

Monitoring wszystkich obiektow wchodzacych w zakres zadania nalezy zrealizowad
poprzez rozbudowe istniejgcego systemu monitoringu obiektéw wodno-kanalizacyjnych,
a wizualizacje nalezy wykona¢ na istniejacej stacji bazowe] (serwerze) umieszczone] w
Centrum Dyspozytorskim. Niedopuszczalne jest gromadzenia danych na serwerze
zewnetrznym. Oprogramowanie wizualizacyjne modernizowanych obiektéw musi byé
zintegrowane i kompatybilne z istniejgcym systemem monitoringu. Rozbudowe systemu
monitoringu o nowo wigczane obiekty nalezy zrealizowa¢ poprzez naniesienie ich na
istniejacej mapie synoptycznej rozbudowywanej aplikacji SCADA. Jednoczeénie Zamawiajgcy
zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy u Uzytkownika licencjonowany system sterowania
i monitoringu w oparciu o technologie GPRS ze stalg adresacjg IP obiektéw chronionych
systemem APN, nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie dopuszcza sie réwniez mozliwo$ci
wspotdziatania dwoch lub wigcej odmiennych systeméw sterowania i monitoringu z uwagi
na bezpieczenstwo eksploatowanych rozproszonych obiektéw wodno-éciekowych oraz
kosztow z tym zwigzanych.

2. Podstawowe wymagania dla systemie monitoringu
System monitoringu ma skladac sie z dwoch podstawowych elementow:

o obiekt zdalny (np. przepompownia $ciekdw) — wyposazony w modut telemetryczny
GSM/GPRS, ktory zawiera sterownik PLC z wyswietlaczem LCD oraz modem
komunikacyjny do transmisji pakietowej danych,

e obiekt lokalny - istniejgce Centrum Dyspozytorskie, mieszczace sie w siedzibie
eksploatatora Gminy Perzow.

Informacje o stanach obiektu sg przesytane za pomocg GPRS (USLUGA PAKIETOWEJ
TRANSMISJI DANYCH) do stacji monitorujacej, ktéra wizualizuje wszystkie monitorowane
obiekty na ekranie komputera. Stacja monitorujgaca jest zainstalowana w siedzibie
eksploatatora.

System wizualizacji powinien sie skladac z:
e gltdbwnego okna synoptycznego
e okna szczegoOtowego urzadzenia/obiektu

2.1. Gléwne okno synoptyczne

o Gtéwne okno synoptyczne (okno startowe) musi umozliwia¢ podglad graficzny
wszystkich monitorowanych obiektow. Operator musi mie¢ mozliwos¢ wyboru
organizacji widoku obiektéw pod katem procesu technologicznego (powiazan, relacji
pomiedzy obiektami) lub lokalizacji obiektéw na podktadzie mapy. W tym celu
wymagana jest aby system wizualizacji obstugiwat serwery WMS (Web Map Service
np. OpenStreetMap, Geoportal). Aktualizacja podkiadu obiektéw na mapie powinna
by¢ mozliwa w trybie online lub offline. W celu szybkiej analizy stanu monitorowanych
obiektéw bez koniecznosci przetgczania poszczegolnych okien szczegoétowych
obiektow wyswietlane obiekty na mapie synoptycznej lub technologicznej powinny
zawierac podstawowe, najwazniejsze informacje o obiekcie przedstawione w sposéb
graficzny (np. prace, awarie, gotowosc, odstawienie urzadzenia, aktualny poziom w
zbiorniku).



Okno startowe musi by¢ wyposazone w pasek menu bocznego gdzie znajdujg sie
wszystkie monitorowane obiekty. Okno nalezy wyposazy¢ w pasek wyszukiwania po
nazwie obiektu. Przy kazdym polu powinien znalez¢ sie przycisk wycentrowania mapy
na danym obiekcie. Dodatkowo pole z nazwg obiektu musi zmieniac¢ kolor wraz ze
zmiang statusu obiektu:

brak koloru, podswietlenia - gotowo$¢ urzadzenia/obiektu.

kolor zielony sygnalizuje prace urzadzenia/obiektu,

kolor czerwony sygnalizuje awarie urzgdzenia/obiektu,

kolor pomaranczowy sygnalizuje, ze obiekt nadal pozostaje w statusie awarii, ale

awarie potwierdzit uzytkownik systemu wizualizacji,

Obszar alarméw biezacych. w tym obszarze okna startowego nalezy umiescié
w formie tabeli informacje o alarmach wystepujacych na wszystkich monitorowanych
obiektach. Nalezy wyswietla¢ w tabeli nastepujace informacje:
data i godzina wystapienia alarmu,

- nazwe obiektu,

- opis (rodzaj) alarmu,

- data ustgpienia alarmu,

- date i godzing potwierdzenia alarmu przez uzytkownika,

- nazwe uzytkownika potwierdzajgcego alarm.

Okno alarméw biezacych powinno dodatkowo umozliwiaé sortowanie alarmow,
indywidualne i grupowe potwierdzanie alarméw oraz powiekszenie okna alarméw
biezgcych do catej strony.
Obszar ostatnio dodanych notatek do urzadzen/obiektow. Kazde urzadzenie/obiekt
pozwala
w oknie szczegotowym obiektu dodaé indywidualnej notatki, informacji o obiekcie. W
oknie startowym nalezy umiesci¢ liste ostatnio dodanych notatek. Lista powinna
zawierac informacjg o nazwie obiektu, data i godzina dodania, uzytkownik ktéry dodat
notatke oraz tre$¢ notatki.

Z poziomu okna startowego, jak i okien obiektowych uzytkownik powinien mieé
mozliwo$¢ wylogowania. Uzytkownik z najwyzszymi uprawnieniami administratora
musi mie¢ mozliwo$¢ dostepu do panelu zarzgdzania kontami uzytkownikow.
W panelu tym musi byé mozliwosé dodania/usunigci konta oraz czasowej
dezaktywacji/aktywacji konta. Ustawienia poziomu dostepu dla poszczegdinych kont,
resetowania haset dostepu dla istniejgcych kont.

W celu poprawienia ergonomii systemu wizualizacji system wizualizacji nalezy
wyposazyc¢

w mozliwosc przetaczenia obrazu systemu wizualizacji z pracy na jasnym tle i pracy
na ciemnym tle (dark mode). Ustawienia te mozna na state przypisa¢ do

poszczegolnego konta uzytkownika.

2.2. Ekran szczegotowy urzadzenia/obiektu

Ekran szczegétowy powinien zawiera¢ wszystkie dane dotyczgce danego urzgdzenia/obiektu.
Ekran szczegdtowy w zaleznosci od uprawnien danego operatora musi umozliwia¢ zdalne
zataczenie, wylgczenie, odstawienie urzadzen, zmiane nastaw lub pozioméw. Ekran
szczegblowy powinien zawiera¢ klika obszaréw:

Nagtowek ekranu z nazwa obiektu,
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o Pasek z bocznym menu, wyglagd paska i funkcjonalnosc jak w gtéwnym oknie
synoptycznym, pozwala na przechodzenie pomiedzy ekranami szczegotowymi
obiektow bez wracania na mape w oknie startowym,

e Obszar informacyjny, zawiera¢ powinien informacje o stanie komunikacji, ostatniej
aktualizacji danych, sile sygnatu GSM. Okno nalezy wyposazy¢ w przycisk
wymuszajgcy przesyt aktualnych dany z obiektu.

e Aktywny model 3D i urzadzenia/obiektu. W tym celu system wizualizacji musi
umozliwia¢ obstuge plikow gITF. Aktywne modele 3D odwzorowujg realny model
urzadzenia/obiektu, pozwalajg na zdalne zapoznanie obstugi z roznymi typami
obiektow. Elementy grafiki 3D poprzez zmiane koloru danego urzgdzenia powinny
sygnalizowa¢ pracg, awarie, odstawienie danego urzadzenia badz grupy urzadzen.

e Obszar raportéw, musi umozliwi¢ uzytkownikowi tfatwe sporzadzenie raportow
odnoscie: czasu pracy, ilosci zatgczen, iloéci awarii, czasu awarii pomp, przeptywu
sumarycznego w wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili musi by¢ mozliwosc
wykonania wydruku sporzgdzonego zestawienia.

e Obszar wykresu biezacego. Muszg sie w nim znalezé wykresy przedstawiajacy prace
poszczegbinych urzadzen, pozioméw w zbiornikach z ostatnich 6 godzin.

e Wazng funkcje, ktéra musi posiada¢ system wizualizacji jest mozliwo$¢é przypisania
dowolnych plikéw danych do dodanego urzgdzenia/obiektu (schematéw
technologicznych i elektrycznych, kart katalogowych, galerii zdjec¢ obiektu.

Dodatkowo w oknie szczegélowym obiektu powinny sie znalez¢ przyciski dodawania notatek,
informacji o danym obiekcie. Dana notatke bedzie mégt usunaé tylko uzytkownik, ktéry
ja dodat.

2.3. Dodatkowe wymagania stawiane systemu monitoringu i wizualizacji
System monitoringu i wizualizacji musi posiada¢ dodatkowo nastepujgce funkcje:

e Funkcja zdarzeniowo-czasowa — kazda zmiana stanu na monitorowanym obiekcie
powinna powodowac wystanie petnego statusu wejsc/wyjs¢ modutu telemetrycznego oraz
dodatkowo stacja monitorujaca moze zdalnie w okreslonych odstepach czasowych wymusic
przestanie wiw statusu
z danego modutu telemetrycznego. Inaczej moéwigc, w momencie wystgpienia dowolnej
zmiany stanu monitorowanego parametru (np. zatgczenie pompy, otwarcie drzwi rozdzielnicy
zasilajaco-sterowniczej, alarm suchobiegu, itd.) do stacji monitorujgcej zostaje wystany
aktualny stan obiektu (stany na wszystkich wejéciach i wyjsciach modutu telemetrycznego).
Dodatkowo niezaleznie
od powyzszego, stacja monitorujgca moze czasowo (np. co 1 godzing) odpytywac moduty
telemetryczne o ich aktualny stan wej$é/wyjsc.

e Wizualizacja alarmow na wszystkich obiektach lub urzadzeniach w formie tabeli
alarméw biezacych, alarmy powinny byé podawane z nastepujgcymi informacjami:
data wystgpienia alarmu, nazwa obiektu, typ alarmu, data ustapienia alarmu, w jakim czasie
alarm zostal potwierdzony przez operatora.

» Funkcja logowania/wylogowania operatoréw stacji monitorujacej — powinna
umozliwia¢ przypisanie odpowiednich kompetencji danemu operatorowi, np. operator o
najmniejszych kompetencjach ma prawo tylko do przegladania obiektow bez mozliwosci ich
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zdalnego sterowania, natomiast operator-administrator ma petne prawa dostepu wraz z
prawem zdalnego sterowania urzadzeniami (np. zdalnego zatgczenia pompy lub zdalne;
Zmiany poziomow pracy).

° Funkcja alarméw historycznych — ma umozliwia¢ przegladanie archiwalnych
zdarzen alarmowych na wszystkich lub wybranym monitorowanym obiekcie za dowalny
okres czasu wraz
z funkcjg filtrowania w/g danego stanu alarmowego. Dodatkowo posiada¢ mozliwosce
uzyskania informacji kiedy dany alarm zostat potwierdzony i przez jakiego operatora. A takze
umozliwia¢ wykonanie wydruku sporzadzonego zestawienia.

° Funkcja alarmoéw biezacych - powinna umozliwiaé wizualizacje w postaci tabeli
wszystkich biezgcych (niepotwierdzonych) stanow alarmowych z monitorowanych obiektow
lub urzgdzen.
W jednoznaczny sposoéb identyfikowac, Czy dany alarm jest aktywny na obiekcie (kolor:
czerwony-alarm krytyczny, ), czy juz ustapit (kolor: zielony). Po potwierdzeniu danego alarmu
przez operatora zostaje powinien on zostac umieszczony w bazie danych systemu i powinna
by¢ mozliwos¢ przegladania go za pomocy funkcji alarméw historycznych. Dodatkowo w
momencie wystapienia stanu alarmowego na dowolnym obiekcie lub urzadzeniu powinien
aktywowac sie sygnat dzwiekowy, ktorego bedzie mozna wylgczyé po potwierdzeniu
wszystkich niepotwierdzonych alarméw biezacych, co powala na wykonywanie przez
operatora innych czynnosci niezwigzanych ze stacja monitorujaca, poniewaz zostanie on
przywotany przez system w momencie awarii na ktéryms z monitorowanych obiektow.

e Zapis danych - System monitoringu powinien umozliwiaé zapis wszystkich
odebranych danych w bazie danych SQL wraz z narzedziem do jej przegladania oraz
eksportowania do pliku csv, ktéry jest obstugiwany przez arkusz kalkulacyjny MS Excel.

* HKontrola polfaczenia stacji monitorujacej z monitowanymi obiektami lub
urzadzeniami — system monitoringu powinien umozliwiaé informowanie operatora o czasie

ostatniego odczytu danych z obiektu.

* Kontrola dostepu do monitorowanego obiektu — system powinien umozliwiaé
rozbrojenie/uzbrojenie obiektu za pomocg stacyjki (lokalnie w przypadku np.: ujec
glgbinowych) Ilub funkcji rozbrojenia/uzbrojenia (zdalnie ze stacji monitorujgcej). W
momencie rozbrojenia obiektu nie sa wysylane z niego sygnaty alarmowe - funkcja
testowania obiektu bez przesytania fatszywych informacji oraz dodatkowo pozwalajaca na
0szczednos¢ w ilosci wystanych/odebranych danych GPRS — oszczedno$¢ w kosztach

eksploatac;ji.

e Alarm wiamania - system powinien wywola¢ na stacji monitorujacej alarm wiamania
po okreslonym czasie od jego wystapienia i nie rozbrojeniu obiektu. Alarm nie powinien
ulegac skasowaniu po czasie. System powinien wymagac zdalnego skasowania alarmu
przez operatora, w ten sposéb informujac go o swoim wystapieniu.

e Funkcja zdalnego wylaczenia sygnalizacji alarmowej dizwigkowo-optycznej
Z poziomu stacji monitorujgcej.

* Funkcja odswiezenia obiektu — umozliwia na zyczenie operatora przestanie do stacji
monitorujgcej aktualnego statusu wejéé/wyjsé modutu telemetrycznego danego obiektu lub

urzgdzenia.

e Funkcja od$wiezenia zegarow - umozliwia na zyczenie operatora przestanie do stacji
monitorujgcej aktualnych danych odnosénie czasu pracy i ilosci zataczen danej pompy.
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Informacije
te sa przechowywane lokalnie w pamieci modutu telemetrycznego, a nie w stacji
monitorujgcej (zabezpieczenie przed utratg danych w momencie wytgczenia stacji).

o Funkcja kasowania zegaréw — operator ma mozliwosé wyzerowania zegarow czasu
pracy pomp wraz z licznikami ilo$ci zataczen w celu dokonania analizy czasowej pracy
pompowni
np. rbwnomierne zuzycie pomp w ciggu miesigca.

e Zdalne zataczanie/wylaczanie pomp.
e Zdalne rewersyjne zalgczanie pomp na czas 5 sekund (opcjonalnie)

e Funkcja odiaczenia/podiaczenia pompy — pozwala na zdalne .poinformowanie”
sterownika o odtgczeniu/podigczeniu danej pompy, co wiaze sig z nie/luwzglednianiem dane;j
pompy w cyklu pracy zestawu, np. jezeli zdalnie odtgczymy pompe, to sterownik nie
uwzgledni jej w cyklu pracy zestawu i zawsze zalgczy pompe, ktéra fizycznie wystepuje na
obiekcie i nie jest odtaczona w systemie pompowni

e Funkcja zdalnej zmiany pozioméw pracy pompowni — istnieje mozliwo$¢ zdalnej
(ze stacji monitorujacej) zmiany poziomu zataczania, wytaczania pomp oraz poziomu
alarmowego - oczywiscie przy wystepowaniu sondy pomiarowej w zbiorniku przepompowni.

¢ Funkcja zdalnego zablokowania réwnoczesnej pracy 2 lub wiekszej ilosci pomp
- funkcja niezbedna w przypadku wartosci zabezpieczenia prgdowego w zigczu kablowym
na przepompowni, dobranego dla pracy tylko jednej pompy

e Funkcja blokady wystania kilku rozkazéw — operator w danej chwili moze wykonaé
tylko jeden rozkaz (np. zalacz pompe nr1). Po potwierdzeniu tego rozkazu moze wykonac
kolejny. Jest
to zabezpieczenie przed wysylaniem nadmiernej iloéci rozkazow w jednej chwili.

e Wykresy szybkiego podgladu — pozwalajg na podglad: pracy, spoczynku, awarii
pomp, pradu w okresie ostatnich 1, 3, 6, 12 godzin.

e Trendy historyczne — mozliwos¢ sporzadzania wykreséw: stanu pomp, pradu
na doktadnej skali czasu w wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili istnieje
mozliwos¢ wykonania wydruku sporzadzonego wykresu.

e Trendy historyczne — mozliwo$¢ wyéwietlenia kilku wykresow poziomu na jednym
ekranie
z roznych przepompowni — przeglad pracy sieci kanalizacyjnej.

e Raporty — mozliwo$¢ sporzgdzania raportéw odnoscie: czasu pracy, ilo&ci zatgczen,
ilosci awarii, czasu awarii pomp, przeptywu sumarycznego w wybranym okresie
historycznym. W kazdej chwili istnieje mozliwo$é wykonania wydruku sporzgdzonego
zestawienia.

o  Funkcja PLANER ( planowanie dziatan serwisowych)

e Funkcja zglaszania bledéw programowych / sugestii poprawy funkcjonalnosci
systemu monitoringu z poziomu oprogramowania.
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° Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego czasu pracy wybranej
pompy
na wybranym obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji
monitorujgcej

e Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego czasu postoju wybranej
pompy
na wybranym obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji
monitorujgce;

* Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego natezenia pradu wybranej
pompy na wybranym obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora

stacji monitorujacej

e SMS - Dodatkowo system ma umozliwiaé wysytanie wiadomoéci SMS pod wskazany
numer telefonu w momencie zaistnienia stanéw alarmowych na w/w obiektach. SMS ma byé
wystany bezposrednio z obiektu.

e Wiadomosci tekstowe - Dodatkowo system ma umozliwiaé wysytanie wiadomosci
tekstowych pod wskazany adres e-mail lub na komunikator Messenger momencie zaistnienia
stanow alarmowych na w/w obiektach. SMS ma by¢ wystany bezpoérednio z obiektu.

» Dostawca monitoringu musi zapewnié ustuge call center - wsparcia technicznego
min
w godzinach od 7:00 do 22:00, 7 dni w tygodniu. Czas reakcji na zgtoszenie maksymalnie 2
godziny.

3. Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajaco-sterujacej uktadu dwupompowego
w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS
a) Obudowa rozdzielnicy:

* wykonana z poliestru wzmocnionego wioknem szklanym o stopniu ochrony min.
IP 66, wspdiczynniku udarowosci mechanicznej IK 10 z uszczelka PUR,
odporna
na promieniowanie UV,

° wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego odporne
na promieniowanie UV, na ktérych sa zainstalowane (na sitodruku obrazu
pompowni):

o kontrolki:
" poprawnos$ci zasilania,
awarii ogolnej,
awarii pompy nr 1,
awarii pompy nr 2,
pracy pompy nr 1,
pracy pompy nr 2;
wytgcznik gtéwny zasilania z ostong stykow,
przetacznik trybu pracy pompowni (Reczna — 0 — Automatyczna),
przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,
o stacyjka z kluczem (umozliwiajaca rozbrojenia alarmu),
0 wymiarach minimum: 800(wysokos¢) x 600(szerokosc) x 300(gtebokoscé),
wyposazona w plyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm,
Wwyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych,
posadowiona na cokole z tworzywa, umozliwiajagcym montaz/demontaz
wszystkich kabli (np. zasilajgcych, od czujnikow ptywakowych i sondy

Q. 00
" 8 @ & @

e o o o

Strona 6z 10



hydrostatycznej, itd.) bez koniecznoéci demontazu obudowy rozdzielnicy
zasilajgco-sterowniczej, cokét odporny na promieniowanie UV.

b) Urzadzenia elektryczne:

modut telemetryczny GSM/GPRS

czujnik poprawnej kolejnoséci i zaniku faz

uktad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie
przektadnik pragdowy o wyjsciu w zakresie 4. 20mA, dobrany do pragdu pomp
wytgcznik  réznicowopradowy czteropolowy chronigcy wszystkie obwody
odbiorcze

gniazdo serwisowe 230VAC wraz z jednopolowym wytgcznikiem nadmiarowo-
prgdowym klasy B16

wytacznik silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed przecigzeniem
i zanikiem napiecia na dowolnej fazie zasilajgcej

stycznik dla kazdej pompy

jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujace;

dla pomp o mocy <5,0kW rozruch bezposredni

zasilacz buforowy 24 VDC min. 1,8A wraz z ukladem akumulatoréow

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu
dzwiekowego
i optycznego

wylacznik krancowy otwarcia drzwi rozdzielnicy sterowniczej

wewnetrzne oswietlenie rozdzielnicy — $wietléwka 8W

sonda hydrostatyczna z wyj$ciem pradowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym
0-4m H.0 wraz z dwoma plywakami (suchobieg i poziom alarmowy)

antena dla sygnatu GSM modulu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym
od uzyskania poprawnego poziomu sygnatu na obiekcie

wtyk do podigczenia agregatu + przelacznik Sie¢ — 0 - Agregat

ogranicznik przepiec klasy C

Rozdzielnice zasilajgco-sterownicze przepompowni sciekéw powinna posiadaé
Europejski Certyfikat Jakosci ‘CE’.

c) Sterowanie w oparciu 0 modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodzg
nastgpujgce sygnaly (UWAGA!! - wszystkie sygnaty binarne powinny byé
wyprowadzone
Z przekaznikéw pomocniczych):

wejscia (24VDC):
o tryb pracy automatycznej pompowni
zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)

o]

o potwierdzenie pracy pompy nr 1

o potwierdzenie pracy pompy nr 2

© awaria pompy nr 1 - kontrola wytacznika silnikowego, zabezpieczenia
termicznego i zawilgocenia pompy jesli posiada

o awaria pompy nr 2 — kontrola wytacznika silnikowego, zabezpieczenia
termicznego i zawilgocenia pompy jesli posiada

o kontrola otwarcia drzwi

o kontrola poziomu suchobiegu — plywak

o kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak

o kontrola rozbrojenia stacyjki

wejscia analogowe (4...20mA):
o sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) Zabezpieczony
bezpiecznikiem 32mA
o sygnat z przektadnikéw pradowych (4...20mA)
wyjscia (zatgczanie przekaznikéw napieciem 24VDC):
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o Zzatgczanie pompy nr 1

o zaftgczenie pompy nr 2

o zalgczenie sygnalu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza
pompowni

o zafgczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonalnie)

© zatgczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonainie)

o zalgczenie wyjscia wlamania — do podiaczenia niezaleznej centralki
alarmowej (opcjonalnie)

d) Wyposazenie i mozliwosci moduiu telemetrycznego GSM/GPRS:

sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem
nadawczo-odbiorczym GPRS/GSM zapewniajacy dwukierunkowa wymiane
danych z istniejgcy stacja bazowa
zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajacy prace
w bezposrednim oswietleniu promieniami stonecznymi
16 wej$c binarnych
16 wyjs¢ binarnych
4 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA
komunikacja - port szeregowy RS232/RS485 z obstugg protokofu MODBUS
RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE
wejscia licznikowe
kontrolki:
o Zzasilania sterownika
o poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody lub wartos¢ na wyswietlaczu
HMI
O poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
= nie zalogowany
= zalogowany
o poprawnos$ci zalogowania do sieci GPRS:
= logowanie do sieci GPRS
® poprawnie zalogowany do sieci GPRS
= brak lub zablokowana karta SIM
o aktywnosci portu szeregowego sterownika
stopien ochrony 1P40
temperatura pracy: -20° C...50°C
wilgotnos¢ pracy: 5...95% bez kondensacji
modut GSM/GPRS/EDGE
napiecie zasilania 24VDC
gniazdo antenowe
gniazdo karty SIM
pomiar temperatury wewnatrz sterownika

e) Wymagania modutu telemetrycznego:
e wysylanie zdarzeniowe petnego stanu wejs¢ i wyjs¢ (binarnych i analogowych)

modutu telemetrycznego do stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS

(ORANGE, PLUS)
w wydzielonej sieci APN

* wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania

stanéw alarmowych na obiekcie

e sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z

ptywakow
i sondy hydrostatycznej i na podstawie rozkazéw przesytanych ze Stacji
Dyspozytorskiej przez operatora (START/STOP pompy, odstawienie, blokada

pracy rownolegtej)
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o sterowanie pracg obiektu - przepompowni zdalne na podstawie rozkazu
wysianego
ze stacji operatorskigj
* podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie
przepompowni:
brak karty SIM
poprawnos$¢ PIN karty SIM
btedny PIN karty SIM
zalogowanie do sieci GSM
zalogowanie do sieci GPRS
wejscia i wyjscia sterownika
aktualny poziom $ciekéw w zbiorniku
nastawiony poziom zatgczenia pomp
nastawiony poziom wytaczenia pomp
nastawiony poziom dotaczenia drugiej pompy
liczba zatgczen kazdej z pomp
liczba godzin pracy kazdej z pomp
prad pobierany przez pompy
poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach
° zmiana podstawowych parametréw pracy przepompowni, po wczesniejszej
autoryzacji (wpisanie kodu) operatora:
© poziomu zatgczenia pomp
o poziomu wyfgczenia pomp
o poziomu dofgczenia drugiej pompy
© zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej
o zakresu pomiarowego uzytego przektadnika prgdowego
* prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatéw o biezgcych awariach:
o kazdejz pomp
zasilania
wystgpieniu poziomu suchobiegu
wystapieniu poziomu przelewu
bigdnym podigczeniu ptywakow
sondy hydrostatyczne;
wiamaniu
* naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
° automatyczne przetgczanie pracujace; pompy po przekroczeniu maksymalnego
Czasu pracy z mozliwoscig wytgczenia opcji
e blokada zataczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy —
redukuje czestotliwos¢ zataczen pomp, funkcja z mozliwoscia wytaczenia
(opcja)
o zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
* Zzliczanie liczby zatgczen kazdej z pomp
° pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in. (OPCJA):
o pobieranej mocy
o zuzytej energii
© napigcia na poszczegoinych fazach
* mozliwos¢ podigczenia sygnatu wiamania do zewngtrznej, niezaleznej centralki
alarmowej

OOOOOOOOOOOOOO

O 00O0O0

o]

PROTOKOL KOMUNIKACJI OKRESLONY | ZGODNY Z TRYBEM PRACY MODULU
MODBUS RTU

f) Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza pomp powinna zapewniaé:
° naprzemienng prace pomp
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e automatyczne przetgczenie pomp w chwili wystapienia awarii lub brakuy
potwierdzenia pracy

e kontrole termikow pompy i wytacznikéw silnikowych

o funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekéw ponizej poziomu
suchobiegu - tylko dla pracy recznej

° W momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnat
Z dwoch ptywakow

¢ kompatybilnos¢ z istniejacym systemem monitoringu

Rozdzielnica zasilajaco-sterownicza powinna speinia¢ zasadnicze wymagania okre$lone w
PN-EN 61439 — 1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy kompatybilnosci

elektromagnetycznej 2014/30/UE — EMC.

Rozdzielnica zasilajaco-sterownicza powinna spefnia¢ zasadnicze wymagania okreslone w
PN-EN 61439 — 1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy niskonapigciowej

2014/35/UE - LVD.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie
aktywna ustuga pakietowe; transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca
przepompowni sciekéw wraz z rozdzielnicami zasilajgco-sterowniczymi Zawierajgcymi
oprogramowanie istniejgcego systemu monitoringu musi posiadac niepubliczng sie¢ APN dla
potrzeb systemu monitoringu. Dostawe niniejszych kart telemetrycznych zapewnia dostawca

systemu
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