SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT DROGOWYCH

Przebudowa i modernizacja drég gminnych na terenie Gminy Perzéw
WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j.
Specyfikacja techniczna odnosi si¢ do wymagan wspélnych dla wykonania i odbioru
robot, ktére zostang wykonane podczas przebudowy i modernizacji drog na terenie Gminy Perzow.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot w obiektach wymienionych w pkt 1.1,

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczna:
- przebudowa nawierzchni drég z wykonaniem podbudowy z tlucznia kamiennego

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w ST i wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Inspektor Nadzoru - osoba lub osoby wymienione w danych kontraktowych ( wyznaczone przez
Zamawiajacego, o ktérych wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialne za
nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

Koordynator robét - uprawniona osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania i
do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania rob6t, zgodnie z Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

Polecenie Inspektora Nadzoru — wszelkie plecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora, w
formie pisemne;j lub ustnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem robot..

kosztorys ofertowy - wykaz rob6t podstawowych przewidzianych do wykonania z

podaniem ich iloéci.

Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot.
Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszezonymi tolerancjami, a
Jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Rysunki - ¢z¢s¢ dokumentacji technicznej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywania robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z Specyfikacja Techniczna
wykonania i odbioru rob6t budowlanych (ST).

1.6. Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach Umowy przekaze Wykonawcy teren rob6t
remontowych.

1.7. Dokumentacja techniczna.

Dokumentacja techniczna, ktéra zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu
Kontraktu:

- 1 egzemplarz na roboty objete Kontraktem.

1.8. Zabezpieczenie terenu budowy.

Przed przystapieniem do Robét Wykonawca przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia projekt
zabezpieczenia robot w okresie trwania remontu.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robét w okresie trwania realizacji Kontraktu,
az do jego zakonczenia i odbioru koncowego.



Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace W
tym: ogrodzenia, porgcze, oéwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki
niezbedne do ochrony robot w sposob uzgodniony Z Inspektorem.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze wlaczony jest w
cena kontraktowa.

1.9. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowac W czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

1.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Podeczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

1.11. Ochrona robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczegcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora oraz
bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru.

Utrzymywanie powinno by¢ prowadzone W taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego.

Inspektor moze wstrzymac roboty, jesli Wykonawca W jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, W
tym przypadku na polecenie Inspektora powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszelkie przepisy wydane przez wladze centralne miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek zwigzane z robotami i bedzie w pefni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

1.13. Réwnowaznos¢ norm i przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy ktore spetnia¢
maja materiaty, sprzgt i inne towary oraz wykonywane i zbadane roboty, beda obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.

2. Materialy.

Wszystkie zastosowane materialy musza by¢ zgodne z wymogami Ustawy 0 wyrobach budowlanych,
wg ktorej materiaty nadaje sig do stosowania przy wykonywaniu robot budowlanych, jezeli jest
oznakowany znakiem CE albo umieszczony jest przez Komisje Europejska w wykazie wyrobow
majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat deklaracje
zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej albo jest oznakowany znakiem budowlanym (B).

2.1. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom Specyfikacji Technicznych.
Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom Specyfikacji Technicznych zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badZ ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ i whasciwosé do robot i
byly dostgpne do kontroli przez Inspektora. Miejsca czasowego skladowanie beda zlokalizowane W
obrebie terenu robdt remontowych i uzgodnione z Inspektorem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania jakosci i warunkow
wyszczegolnionych w Umowie, zostana przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robét.



4. Transport.
Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwodci przewozonych materialow.

5. Wykonanie robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami Umowy, za jakos¢
stosowanych materialow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z wymaganiami ST oraz
poleceniami Inspektora.

Wykonawea jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich elementow robét
zgodnie z instrukcjami Inspektora Nadzoru.

Bledy popelione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang usuniete przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sie skutkiem bledu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnoéci za ich dokladno$é.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Umowie, ST, normach i wytycznych..

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie péZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich
otrzymaniu przez Wykonawceg, pod grozba zatrzymania robot.

Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jako$ci robot.

6. 1. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zalozong jakos¢. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakos$ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary
zapewniajace stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST.

6.2. Badania i pomiary.
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Po wykonaniu
pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi wyniki do akceptacji Inspektora.

6.3. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor nadzoru moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

a) Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych
przepisow 1 dokumentdéw technicznych.

b) Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma,

- lub aprobata techniczng w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej

Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt ,,a" i ktore speiniaja wymogi
Specyfikacji.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta. Jakiekolwiek
materiaty, ktore nie speiaja tych wymagan beda odrzucone.

6.4. Dokumenty robét.

Do dokumentéw wykonanych prac, oprécz wymienionych w pkt 6.1 1 6.2. zalicza si¢ nastepujace
dokumenty:

a) protokot przekazania Wykonawcy placu budowy,

b) umowy cywilno - prawne z osobami trzecimi,

¢ ) protokoty odbioru robot,

d) protokoty z narad i polecenia Inspektora nadzoru.

e) korespondencje na budowie.

Dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora
nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.



7. Obmiar robét.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z ST, w jednostkach
ustalonych w wycenionym Kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca.

Wszystkie obmiary robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Wszystkie obmiary roboét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

8. Odbiér robét.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora nadzoru przy udziale Wykonawcy.

Odbior robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu - polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbidr robot takich prac
bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania og6lnego postepu robot. Odbioru dokonuje Inspektor. Gotowos¢ danej czesci robét do
odbioru zglasza Wykonawca z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbiér powinien by¢
wykonany nie pézniej niz 3 dni od daty powiadomienia Inspektora o gotowosci do odbioru.

Odbior konicowy robdt - polega na finalnej ocenie rzeczywistego zuzycia materiatow

i robocizny robét w odniesieniu do ich ilodci, jakosci i kosztow.

Calkowite zakonczenie robodt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce pisemnie z bezzwlocznym powiadomieniem o tym fakcie inspektora nadzoru.

Odbidr koncowy nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach Umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora zakonczenia robét i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa ponizej. Odbioru
koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru
i Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty wskazana przez Zamawiajacego dokona ich oceny
Jjakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot zgodnego z przedmiarem. W przypadku niewykonania wyznaczonych
robot poprawkowych lub robét uzupetniajacych lub robot wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze
jakos$¢ wykonywanych robot nieznacznie odbiega od przedmiaru robét i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenistwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan w dokumentach Umowy.

Dokumenty do odbioru koncowego:

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robdt jest protokét odbioru koncowego
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest
zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

a) Wyniki pomiaréw kontrolnych zgodnie z ST,

b) Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw, zgodnie z ST,

W przypadku, gdy roboty pod wzgledem wyzej wymienionego przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu

z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koficowego robot. Wszystkie zarzadzone przez
komisjg roboty poprawkowe lub uzupekniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i rob6t uzupehiajacych wyznaczy komisja.
Odbidr pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
zapisanych w czesci dotyczacej ,,Odbioru koncowego robét".

9. Podstawa platnosci.

Podstawa platnosci jest cena ryczattowa skalkulowana przez Wykonawce i ustalona w pozycjach
kosztorysu. Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla danej roboty w specyfikacji
technicznej. Ceny jednostkowe beda obejmowac:

- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny.

Wszystkie pozycje wycenianie sg w PLN.



Bez wzgledu na jakiekolwiek ograniczenia zasugerowane przez opis kazdej pozycji i/lub wyjasnienie.
Wykonawca musi jasno zrozumiec, ze kwoty podane przez niego w Kosztorysie Ofertowym stanowia
zaplate za prace wykonana i zakonczona pod kazdym wzgledem. Uwaza sie, ze Wykonawca wziat pod
uwage wszystkie wymagania i zobowiazania, bez wzgledu na to czy zostaly okreslone czy
zasugerowane, zawarte we wszystkich czesciach niniejszej Umowy i ze odpowiednio wycenit pozycje
kosztorysu. Tak wigc, kwota musi zawiera¢ nagle i nieprzewidziane wydatki oraz réznorakie ryzyko
zwigzane z koniecznoécia wybudowania, wykonczenia i konserwacji catosci robét objetych Umowa.
Jezeli w Kosztorysie Ofertowym nie zostaly zawarte oddzielne pozycje, wszystko to

musi by¢ uwzglednione w stawkach i kwotach przypisanych poszczegélnym pozycjom dla wszystkich
kosztéw wchodzacych w rachube w Kosztorysie Ofertowym.

Kwoty podane przez Wykonawce we wszystkich pozycjach Kosztorysu Ofertowego musza zawierac
odpowiednie proporcje w stosunku do kosztéw wykonania robot okreslonych w Umowie, oraz
wszystkie marze i narzuty, zyski, koszty administracyjne i tym podobne wydatki (chyba, ze zostaty
oddzielnie wyszczegdlnione), odnoszace si¢ do Umowy jako catosci, beda rozdysponowane pomiedzy
wszystkie pozycje podane w Kosztorysie Ofertowym.

Caloé¢ zamowienia bgdzie opodatkowana stawka podatku VAT. Wyliczenie nalezy podaé osobno






SZCZEGOEOWA SPECYFIKACIA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT.

REMONT NAWIERZCHNI DROG Z WYKONANIEM PODBUDOWY Z TEUCZNIA KAMIENNEGO

1. Wstep
1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych
z realizacja remont6éw nawierzchni drég z wykonaniem podbudéw z ttucznia kamiennego w ramach
zamowienia p.n. ,Budowa, Przebudowa i Modernizacja nawierzchni drég zarzadzanych przez Gmine
Perzow”.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja technicZna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t zwigzanych z remontem drég w Gminie Perzow.

1.3. Zakres robét objetych SST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z remontem
nawierzchni wraz z wykonaniem podbudéw z mieszanek kamiennych granitowych niezwigzanych
frakcji 0/63 mm lub 0/31,5 mm

1.4. Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Podbudowa z ttucznia kamiennego

Czg$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajgca sie z jednej lub wiecej warstw noénych z mieszanek
kamiennych granitowych niezwigzanych frakcji 0/63 mm lub 0/31,5 mm

2. Sprzet i materiaty
2.1. Oznakowanie robét.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy, oznakowania zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami oraz utrzymania ruchu drogowego w okresie od rozpoczecia do odbioru
koricowego robét. Wykonawca ustawi i bedzie obstugiwat urzadzenia zabezpieczenia ruchu (znaki,
zapory, itp). Znaki drogowe oraz ich ustawienie powinny spetnia¢ wymagania ,Szczegétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzadzer bezpieczeristwa ruchu
drogowego i warunki ich umieszczania na drogach”. Koszt oznakowania i zabezpieczenia budowy
nalezy wkalkulowa¢ w warto$¢ robét. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za oznakowanie i
bezpieczeristwo ruchu na odcinku prowadzonych robét.

2.2, Sprzet.

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z ttucznia kamiennego powinien wykaza¢ sie

mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu :



- dowolny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru, do rozktadania materiatu i

wyprofilowania warstwy,

- zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne, mate walce wibracyjne.
2.3. Transport.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniami, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport materiatéw powinien odbywac sie w taki sposéb, aby uniemoiliwi¢ pylenie materiat
(zabezpieczone plandeka).

2.4. Materiaty.
Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ , nastepujace rodzaje kruszywa , wedtug PN-EN 13242:2004
mieszanka kamienna granitowa niezwigzana frakcji 0/63 mm lub 0/31,5 mm — norma PN-EN 13242:2

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane
sposrad wymienionych w PN-EN 13242:2004

Do podbudowy zasadnicze]j nalezy stosowac kruszywo gatunku co najmniej Il klasy.
Wszystkie uzyte materialy powinny posiada¢ aktualne dopuszczenie do stosowania w budownictwie

drogowym.
3. Przygotowanie podtoia.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja
techniczna.

4. Dolna i gérna warstwa podbudowy

Maksymalna grubos¢ warstwy podbudowy po zageszczeniu nie moze by¢ mniejsza niz 15 cm.
Kruszywo po roztozeniu powinno by¢ zageszczone.

5. Kontrola jakosci robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania kruszywa przeznaczonego do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi w celu akceptacji materiatu.

Badania mieszanki kruszywa pod wzgledem uziarnienia i wilgotnosci nalezy wykonywac dla kazdej
dostarczonej partii kruszywa. Dwie préobki nalezy pobra¢ losowo, z roziozonej warstwy przed jej
zageszczeniem.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-EN 13286-2, z tolerancjg +10%, —20%.

Zageszczenie nawierzchni ttuczniowej nalezy uznac za prawidlowe wtedy, gdy stosunek wtdrnego
modutu odksztatcenia do pierwotnego modutu odksztatcenia, mierzonych przy uzyciu ptyty o srednicy

30 cm, jest nie wiekszy od 2,2. No$nos¢ podbudowy wg normy



PN-5-06102:1997

Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni

— szeroko$¢ nawierzchni nie moze réznic si¢ od szerokoéci projektowanej o wiecej niz +10, -5 cm;

— réwnos¢ nawierzchni mierzona tatg 4-metrowa zgodnie z BN-68/8931-04 — nieréwnoéci nie mogaq
przekracza¢ 15 mm;

—spadki poprzeczne i podtuine powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowg z tolerancja +0,5%.
— rzgdne wysokosciowe — réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi nawierzchni i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm, =2 cm;

— grubos¢ nawierzchni nie powinna rézni¢ sig od projektowanej grubosci o wiecej niz + 10%.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Jednostka obmiarowa. Jednostka obmiarows jest m* (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy
z tlucznia kamiennego.

W przypadku stwierdzenia odstgpstw od wymogéw okreélonych niniejszg specyfikacja oraz
obowigzujacych norm technicznych, Inwestor ma prawo zgda¢ od Wykonawcy rozebrania i
ponownego wykonania wadliwego elementu na koszt Wykonawcy lub obnizy¢ wartosé
wykonywanego zadania i naliczy¢ kary. Wykonawca ma obowigzek podczas prowadzenia robét
zachowal wymogi bezpieczeristwa uczestnikow ruchu samochodowego i pieszych zaréwno w
obrebie, jak i sgsiedztwie prowadzonych robét drogowych.






