BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ W MI!EJSCOWOSCI
SLUPIA P. BRALINEM GMINA PERZOW

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

UWAGA: ILEKROC W SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ WSKAZANO MARKE LUB
POCHODZENIE PRODUKTU LUB URZADZENIA NALEZY PRZYJAC,
ZE ZA KAZDA NAZWA UMIESZCZONE JEST StOWO ,LUB
ROW NOWAZNE, WYKAZANE PRODUKTY LUB URZADZENIA
POSLUZYLY DO DOKONANIA OBLICZEN PARAMETROW TECHNICZNYCH
ORAZ ICH ROZMIESZCZENIA.



SPIS SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

ST S-00.00. Wymagania ogélne

K-01.00.00 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
K-01.01.00 Roboty drogowe

K-02.01.00 Roboty ziemne

K-03.01.00 Roboty montazowe

K-04.01.00 Przepompownie Sciekdw z monitoringiem
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WSTEP
Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem specyfikaciji technicznych sa wymagania techniczne i realizacyjne dotyczace:

- wykonania i odbioru robot

- ustosunkowania sie do roszczen Zamawiajgcego

- wypetnienia zobowigzan ubezpieczeniowych i gwarancyjnych

- innych wymagan okreslonych przez Zamawiajacego

Wymagania powyzsze zwigzane sg: z budowg kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej
z przykanalikami, przepompowni Sciekdw z rurociggiem ttocznym i zasilaniem energetycznym
wykonywanej podczas inwestycji : , Budowa kanalizacji sanitarnej w miejscowosci Stupia p.
Bralinem gmina Perzow ”

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy
realizacji robét, zgodnie z zakresem wymienionym w punkcie 1.3.

Zakres robot objetych ST

Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowac w powigzaniu z nizej
wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

ST S-00.00 Wymagania og6lne

K-01.00.00 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
K-01.01.00 Roboty drogowe

K-02.01.00 Roboty ziemne

K-03.01.00 Roboty montazowe

K-04.01.00 Przepompownie Sciekéw z monitoringiem

Niezaleznie od postanowiert Warunkéw umownych normy panstwowe, specyfikacje techniczne,
instrukcje i przepisy, w tym Polskie Normy i wytyczne wymienione w Specyfikacjach
Technicznych, bedq stosowane przez Wykonawce w  jezyku polskim.

Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco

Chodnik —wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony
do ruch pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych, wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas wykonania, przewidziana do usuniecia po jego
zakonczeniu.
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Dziennik budowy - okre$la Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z
dnia 15 grudnia 1994r.

Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw
Inwestor lub Zamawiajacy - rozumie sie przez to udzielajgcego zaméwienia, tj. Gmine Perzéw

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Inspektor nadzoru — rozumie sie przez to osobe powotang przez Inwestora, o uprawnieniach
okre$lonych w punktach ustawy ,Prawo budowlane”, ktorej petne nazwisko lub nazwa
wymienione sg umowie.

Ksiega Obmiaru — akceptowany przez inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikdw. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegajg potwierdzeniu
przez inspektora nadzoru.

Materialy i urzadzenia - wszelkie tworzywa oraz urzadzenia techniczne, niezbedne do
wykonania robdt, zgodnie z dokumentacjq projektowg i Specyfikacjami Technicznymi,
zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

A/ warstwa Scierna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

B/ podbudowa — dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywania rob6t z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesli przedziat toleranciji nie zostat okreslony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
Przeszkoda naturalna - element Srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienia w realizacii

zadania budowlanego, np. dolina, bagno, rzeka, row itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, np. droga, kolej, rurociag itp.
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Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami inspektora nadzoru.

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne
punktow gtownych trasy oraz reperéw, Dziennik budowy i Ksiege obmiaru robét (o ile jest
wymagana) oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone powierzonych mu punktow pomiarowych
do chwili odbioru koricowego robét, a uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa, bedaca elementem dokumentow przetargowych, zawiera:
1. Opis techniczny

2. Rysunki

3. Przedmiary robét

Wykonawca w ramach ceny umownej opracuje nastepujace dokumentacje projektowe:
- projekt organizacji ruchu na czas realizacji robé6t

Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze sie koniecznym uzupetnienie dokumentaciji projektowej
przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST na wiasny
koszt w 4 egzemplarzach i przedtozy je inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji umowy az do zakorczenia i odbioru koncowego robdt.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacii
ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.

W zaleznoéci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany
przez Wykonawce na biezgco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzier i w nocy tych zapér i znakdw, dla ktdrych
jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i urzadzenia zabezpieczajgce beda akceptowane przez Inspektora
nadzoru.
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Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem przez
umieszczenie tablicy informacyjnej, ktéra bedzie zawierata informacje dotyczace prowadzonych
rob6t. Tablica informacyjna bedzie utrzymywana przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly
okres realizacji robot. Tablica informacyjna winna by¢ zgodna z Rozporzadzeniem Ministra
Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15.12.1995 .

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykariczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac plac budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepisow i norm dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie i wokot placu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0séb lub wtasnosci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagan
bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1. Lokalizacje baz, warsztatdw, magazyndw, sktadowisk, ukopdw i drog dojazdowych,
2. Srodki ostroznosci | zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych substancjami
toksycznymi,
- Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne bedg skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie do uzycia materiatow wywotujgacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt bedg miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow na Srodowisko.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakorczeniu robét ich
szkodliwo$¢ znika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod
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warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych dotyczacych ich . wbudowania. Jezeli
wymagajq tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych
materiatow od wkasciwych organdw administracji panstwowe.

Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni

wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen

w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim

harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robét, ktére majg by¢ wykonane w
zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie

budowy i powiadomi¢ inspektora nadzoru i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca

bezzwtocznie powiadomi inspektora nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajgc  wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez

jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Ograniczenie obcigzen osi pojazdu

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawionych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materiatow i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw i w sposob ciagty bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamiat inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenia
osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukoriczony fragment budowy w obrebie placu budowy
i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami inspektora nadzoru.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisbw dotyczacych
Bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan bezpieczenstwa okreslonych
powyzej sg uwzglednione w cenie umowne;.



1.5.10.

1.5.11.

2.

21.

2.2,

Ochrona robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzyte
do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot przez inspektora nadzoru oraz bedzie
utrzymywac roboty do tego czasu.

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty w
zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.

Inspektor nadzoru moze wstrzymac roboty, jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie Zaniedba ich
utrzymania — w tym przypadku na polecenie inspektora nadzoru Powinien rozpocza¢ roboty
utrzymaniowe nie pdzniej niz 24 godziny po otrzymania tego polecenia.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne

i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod i w sposdb ciggty bedzie informowac inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne dokumenty.

MATERIALY

Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6ot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw
i odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez inspektora
nadzoru.

Zatwierdzenie przez inspektora nadzoru pewnych materiatdbw z danego zrédta nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan materiatow w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania Specyfikacii
Technicznych w czasie postepu rob6t.

Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrddet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacii zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia przez inspektora
nadzoru.
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Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan iloSciowych i jakoS$ciowych
materiatéw z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia, licencje i jakiekolwiek
inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na plac budowy lub z innych miejsc
wskazanych w umowie bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazania inspektora nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody inspektora nadzoru, Wykonawca nie

bedzie prowadzi¢ Zadnych wykopéw w obrebie placu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegdlnione w umowie.

Eksploatacja zrédet materiatbow  bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdbw moga byC okresowo kontrolowane przez inspektora nadzoru w celu

sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami  Specyfikacii

technicznych. Probki materiatbw mogg byC pobierane przez inspektora nadzoru w celu

sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii

materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy inspektor nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytwdrni bedg zachowane

nastepujgce warunki:

a) inspektor nadzoru bedzie nadal miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie prowadzenia inspekcji,

b) inspektor nadzoru bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwérni,
gdzie odbywa sie produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom Specyfikacji Technicznych

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom Specyfikacji Technicznych zostang przez Wykonawce
wywiezione z placu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadzoru. Jesli
inspektor nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych robot, niz te dla
ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewarto$ciowany przez inspektora
nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne
do robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jako$¢ i wiasciwos¢ do
robot i byty dostepne do kontroli przez inspektora nadzoru. Miejsca czasowego sktadania bedg
Zlokalizowane w obrebie placu budowy w miejscach uzgodnionych z inspektorem nadzoru lub
poza placem budowy, w miejscach zorganizowanych prze Wykonawce.
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2.6.Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o swoim
zamiarze co najmniej 2 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie
to wymagane dla badan prowadzonych przez inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniany bez zgody inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom w
ST, SZJ lub w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inspektora nadzoru. W
przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony
| zaakceptowany przez inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okre$lonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowo$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska
i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.

Wybrany sprzet, po akceptaciji inspektora nadzoru, nie moze by¢ pdzniej  zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantuje

zachowania jako$ci i warunkéw wyszczegdlnionych w umowie, zostane przez

inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,

ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wiasciwosci

przewozonych materiatéw i urzadzen. Liczba Srodkdw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie
rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach inspektora
nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedq spetnia¢ wymagania dotyczace

przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i

innych parametréw technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy na polecenie inspektora

nadzoru beda usuniete z placu budowy.

Wykonawca bedzie utrzymywat w czysto$ci drogi publiczne oraz dojazdy do placu

budowy, na wtasny koszt.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

Ogodlne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami Umowy, oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, wymaganiami ST, SZJ, projektu organizacji robét oraz poleceniami inspektora
nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wszystkich elementdéw robdt zgodnie z dokumentacjg projektowa, lub przekazanymi na pismie
instrukcjami inspektora nadzoru.

Wykonawca na wiasny koszt skoryguje wszelkie pomytki i btedy w czasie trwania robot, jesli
wymagac tego bedzie inspektor nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenie wysoko$ci przez inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢.

Decyzje inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw rob6t
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej, ST,
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji inspektor nadzoru uwzglednia wyniki badan
materiatow i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcii i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Wszelkie
dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

System Zapewnienia Jakosci (SZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ swoich robot i robot podwykonawcow. O ile umowa to
przewiduje Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia szczegoty swojego
Systemu Zapewnienia Jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robét,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne, gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z
dokumentacjg projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami inspektora nadzoru.

System zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) cze$¢ ogolng opisujaca;

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposoby
prowadzenia robot

- organizacje robét na budowie wraz z oznakowaniem rob6t

- BHP

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie
praktyczne

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$C i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementdw robot

- sposob i procedure proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét

b) cze$¢ szczegotowa opisujacq dla kazdego rodzaju robét:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie, z ich parametrami technicznymi
- rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu wraz z metodami zatadunku i roztadunku
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6.3.
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- metode magazynowania materiatow

- spos6b zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wlasciwo$ci w
czasie transportu

- sposob i procedure badarn prowadzonych podczas dostaw materiatow

- spos6b i procedure badan ( lub préb ) prowadzonych podczas wykonywania poszczegélnych
elementow robot

- spos6b postepowania z materiatami i robotami, w przypadku gdy nie odpowiadajq
wymaganiom

Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli jakosci bedzie osiggniecie zatozonej jakosci robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jako$¢ materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie
i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robdt.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli jakoSci inspektor nadzoru moze zada¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwoscig
zapewniajacq stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentaciji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwoS¢ sg okreSlone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, inspektor nadzoru ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z warunkami umowy.
Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajq
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatbw ponosi
Wykonawca.

Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byé z jednakowym
prawdopodobieristwem wytypowane do badan. Inspektor nadzoru bedzie miat zapewniong
mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek Na zlecenie inspektora nadzoru Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budzg watpliwos¢ co do jakosci, o ile
kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wtasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
inspektora nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
inspektora nadzoru bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami  norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé
mozna polskie wytyczne, albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru.
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Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badarn Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji inspektora nadzoru.

Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan ( kopie ) beda przekazywane inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Badania prowadzone przez inspektora nadzoru

Do celdéw kontroli jakosci i zatwierdzenia inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonania
kontroli, pobierania probek i badania wszystkich materiatbw u  zrédta ich wytwarzania.
Zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatéw. Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego
przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdw i robdt z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobieraé probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i rob6t z dokumentacjg projektowa i ST. W takim
przypadku catkowite koszty badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce

Atesty jakosci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materiatdbw przez Wykonawce, inspektor nadzoru moze
dopusci¢ do uzycia materialy posiadajgce atest producenta, stwierdzajacy ich petng zgodnosé
z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych atesty sq wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robét bedzie posiadac atest.

Produkty przemystowe bedg posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone
przez Wykonawce inspektorowi nadzoru.

Materialy posiadajgce atesty lub urzadzenia — wazne legitymacje moga by¢ badane w dowolnym
czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich witasciwosci z ST to takie materiaty i/lub
urzadzenia zostang odrzucone.

Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu

gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami spoczywa na \Wykonawcy.
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Zapisy w Dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego wykonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz

stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.

Wszystkie zataczone do Dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg jasno
ponumerowane, podpisane i opatrzone datg przez Wykonawce i inspektora nadzoru.

Do Dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnoSci:

- date przekazania Wykonawcy placu budowy

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentaciji projektowej

- uzgodnienie przez inspektora nadzoru programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw
robot

- terminy rozpoczecia i zakorczenia poszczegolnych elementéw robot

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, daty, przyczyny i okresy kazdego
opdznienia

- uwagi i polecenia inspektora nadzoru

- daty zarzadzenia wstrzymania robdt przez inspektora nadzoru, z podaniem powodu

- zgloszenia i daty odbioru robdt zanikajacych, ulegajacych zakryciu, cze$ciowych
i koncowych odbioréw robét

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegoéinym w zwigzku z warunkami klimatycznymi

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacii
projektowej

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot

- dane dotyczace sposobu wykonywania bezpieczenstwa i zabezpieczenia robot

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzit

- wyniki prob poszczegdlnych elementdéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzit

- inne istotne informacje o przebiegu robdt

Wszystkie propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika budowy bedg
przedtozone inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.

Wszystkie decyzje inspektora nadzoru wpisane do Dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika budowy obliguje inspektora nadzoru do ustosunkowania sie.

(2) Ksiega obmiaru

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na zapisanie ilosciowe

faktycznego postepu kazdego z elementow wykonanych robdt. Szczegdtowe obmiary
wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggty w jednostkach przyjetych

w Wycenionym Przedmiarze robot i wpisuje do Ksiegi Obmiaru.
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(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punkcie (1) i (2), nastepujace
dokumenty:
a) pozwolenie na budowe
b) protokoty przekazania Wykonawcy placu budowy
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy
cywilno-prawne
d) protokoty odbioru robot
e) protokoty z narad i polecenia inspektora nadzoru
f) korespondencje na budowie

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentoéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla inspektora nadzoru i przedstawiane do
wzgledu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.

1.2,

Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjq
projektowag i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robdét (kosztorysie
ofertowym).

Obmiar robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na dwa dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru bedg wpisane do Ksiegi Obmiaru.

Jakikolwiek bfad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w Przedmiarze robét lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich rob6t. Btedne dane zostang poprawione wg. instrukciji inspektora nadzoru na piSmie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestotliwos$cig wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawcg i inspektora nadzoru.

Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Dtugo$¢ i odlegtoS¢ pomiedzy wyszczegoinionymi punktami skrajnymi bedg  obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne witasciwe dla danych robé6t nie wymagajg tego inaczej, objetosci
bedg wyliczone w m3 jako diugo$¢ pomnozong przez Sredni przekroj.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg warzone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.
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Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedq
zaakceptowane przez inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce.

Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadac
wazne Swiadectwo legalizaciji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedq przeprowadzone przed cze$ciowym lub koricowym odbiorem robot, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany podwykonawcow robot.
Wszystkie obmiary rob6t zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania .

Wszystkie roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogq by¢ dotgczone w
formie oddzielnego zatgcznika do Ksiegi Obmiaru, ktorego format zostanie uzgodniony z
inspektorem nadzoru.

ODBIOR ROBOT
Rodzaje odbioréw robét

W zalezno$ci od ustalen roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez
inspektora nadzoru przy udziale Wykonawcy:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbiorowi czesciowemu
c) odbiorowi kohcowemu
d) odbiorowi ostatecznemu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu. Odbi6r robét takich
prac bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogdlnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej cze$ci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika budowy z
jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru.

Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do Dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie inspektora nadzoru.
JakosSc¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakoSci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robo6t dokonuje sie wg. zasad jak przy odbiorze koncowym robét.

8.4. Odbioér koncowy roboét

Odbiér koricowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego zuzycia materiatéw i robocizny rob6t w
odniesieniu do ich ilosci , jakosci i kosztow.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym
fakcie inspektora nadzoru.

Odbiér koncowy rob6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umownych, liczac od dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru zakonczenia rob6t i przejecia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.5.

Odbioru koncowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego

w obecnosci inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty wskazana przez
Zamawiajgcego dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw,
wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodno$¢ wykonania robdt z dokumentacja
projektowg i ST.

W przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robét uzupetniajacych lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koricowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na

cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczeristwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartoS¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan w dokumentach
umownych.

8.5. Dokumenty do odbioru konncowego robét

Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

- dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami, w tym geodezyjng,

- Specyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia inspektora nadzoru, zwitaszcza przy odbiorze rob6t zanikajgcych
i ulegajacych zakryciu oraz udokumentowane wykonanie jego zalecen, receptury i ustalenia
technologiczne,

- Dziennik budowy i Ksiegi Obmiaru,

- wyniki pomiarédw kontrolnych oraz badan zgodnie z ST i SZJ,

- atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow,

- opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentdw odbioru, a wykonywanych zgodnie z SZJ i ST,

- sprawozdanie techniczne,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:

- zakres i lokalizacje wykonywanych robot,

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego,



8.6.

9.1.

19

- uwagi dotyczace warunkow realizacji robot,
- date rozpoczecia i zakofczenia robdt.

W przypadku, gdy pod wzgledem wyzej wymienionego przygotowania dokumentacyjnego roboty
nie bedg gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koricowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

Odbidr ostateczny

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
kryteribw wyszczegolnionych w punkcie 8.4. odbioru koricowego.

PODSTAWA PLATNOSCI - szczegéty patrz umowa
Ptatnosci przy obmiarze robdt

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji wycenionego przedmiaru robét (kosztorysu ofertowego).
Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania
skfadajace sie na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w ST i w dokumentaciji projektowe;.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizne bezposrednig,

- wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na plac
budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikbw nadzoru, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym
doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace
oznakowania robdt, wydatki dotyczace BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za
dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robét, ubezpieczenia i koszty
zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji robét i w okresie gwarancyjnym,

- ewentualne podatki obliczane zgodnie z obowigzujgacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym
przedmiarze robot (kosztorysie ofertowym) jest ostateczna.
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Ptatnos¢ przy cenie umownej ryczattowej

9.2.1 Rozliczanie robot bedzie sie odbywato fakturami czeSciowymi za elementy robét ujete w
harmonogramie rzeczowo-finansowym zatwierdzonym przez Zamawiajgcego oraz fakture
koricowa.

Faktury czeSciowe wystawiane bedg po wykonaniu i odebraniu przez inspektora nadzoru danego
etapu robét na podstawie protokotu odbioru wykonanego elementu robét.

9.2.2. Ostateczne rozliczenie za wykonane roboty nastapi w oparciu o fakture koricowq
wystawiong na podstawie protokotu odbioru koricowego.

DOKUMENTY | PRZEPISY ZWIAZANE

Dokumenty przetargowe

Umowa

Specyfikacja Techniczna

Projekt budowlany

Obowigzujace Polskie Normy

Polskie Normy wskazane przez Zamawiajacego w Specyfikacjach Technicznych jako
obowigzujace.

IS e o

WYMAGANIA UZUPELNIAJACE - szczeg6ly patrz umowa

Termin realizacji przedmiotu umowy - zgodnie z umowa.
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ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
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WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace  wyznaczenia trasy

i punktow wysokoSciowych kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i tlocznej z przepompownig
Sciekow, wraz z przykanalikami, wykonywanej podczas realizacji inwestycji ,Budowa kanalizacji
sanitarnej w miejscowosci Stupia p. Bralinem gmina Perzow”. Zakres prac niniejszego etapu
dotyczy wykonania kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej oraz przepompowni Sciekéw w
miejscowosci Stupia p. Bralinem .

Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg roboty pomiarowe na dtugosci 7,84 km sieci
kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej oraz przykanalikow.

Okreslenia podstawowe

Punkty gtowne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy
punkt trasy.

Okres$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami oraz dokumentacjq
techniczna.

Ogodine wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami inspektora nadzoru. Ogéine wymagania dotyczace
robot podano w ST S-00.00. ,Wymagania Ogolne”

MATERIALY

Materiatami  stosowanymi przy odtworzeniu trasy i wyznaczeniu roboczych punktow
wysoko$ciowych wg zasad niniejszej ST sa;

- paliki drewniane o $rednicy 1,5-2,0 cm i dtugosci 1,5 do 1,7 m

- prety stalowe o $rednicy 12 mm i dtugosci 30 cm

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktéw na jezdni )

SPRZET

Roboty zwigzane za stabilizacjg i oznaczeniem gtéwnych elementdw trasy kanalizacji oraz
roboczych punktéw wysokosciowych beda wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z
wytyczeniem oraz okre$leniem wysoko$ciowym powyzszych elementéw, wykonane bedq
specjalistycznym sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu rob6t (niwelator, teodolity,
dalmierze)

Sprzet stosowany do wyznaczen powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadno$ci
pomiaru.

TRANSPORT
Materiaty (paliki drewniane oraz prety stalowe) moga by¢ przewozone dowolnym transportem.
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WYKONANIE ROBOT

Ogoélne warunki wykonania robét

Ogdlne warunki wykonania prac geodezyjnych podano w ST S-00.00."Wymagania Ogélne”. Prace
pomiarowe powinny by¢é wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami oraz innymi
przepisami Gtownego Urzedu Geodezji i Kartografii (dalej: G.U.G.i K.).

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowa¢ w terenie, gtéwne punkty kanalizacji i
drég, oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) i dostarczy¢ inspektorowi nadzoru szkic
wytyczenia trasy i wykaz punktow wysokosciowych.

Przyjecie tych punktow powinno by¢ dokonane w obecnosci inspektora nadzoru.

W oparciu o materialy dostarczone przez Inwestora, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne, niezbedne do szczegbtowego wytyczenia robot.

Przy przebiegu réwnoleglym sieci kanalizacji do istniejacego uzbrojenia tj. wodociggu , kabli
telefonicznych, kabli energetycznych itp. nalezy istniejgce uzbrojenie wytyczyé w terenie i
oznakowac palikami.

Wyznaczenie punktéw gtéwnych i roboczych punktéw wysokosciowych

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu 0 dokumentacije projektowa przy wykorzystaniu sieci

poligonizaciji pafistwowej i innej osnowy geodezyjnej okre$lonej w dokumentaciji projektowej oraz

w oparciu o informacje przekazane przez inspektora  nadzoru.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesunigte wiecej niz 3 cm w stosunku do
projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadno$cig do jednego cm
w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Punkty wysokoSciowe (repery) nalezy wyznaczy¢ co okoto 250 m, a takze obok kazdego
projektowanego obiektu.

Punkty wysokosciowe nalezy umieszcza¢ poza granicami projektowanej budowli, a rzedne ich
okresli¢ z doktadno$cig do 0,5 cm.

Powyzsze roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach
wymagajacych uzupemienia dla poprawnego wykonania robét. Do wyznaczenia krawedzi
nasypow i wykopow, nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci ponad 1 m oraz wykopdw gtebszych niz 1 m .
Odlegtos¢ miedzy palikami (wiechami) powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych studni (lub
weztow), podanych w dokumentacji projektowe.

Kolejnosé wykonywania robét geodezyjnych

- wytyczenie gtownej osi kanalizacji sanitarnej, przykanalikow oraz przepompowni (sytuacyjne
i wysoko$ciowe)
- wykonanie pomiarow sprawdzajacych spadki i usytuowanie gtownych elementow kanalizacii
sanitarnej w wykopie przed zasypaniem
- inwentaryzacja elementéw naziemnych kanalizacji sanitarnej po wykonaniu prac
nawierzchniowych

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
System kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST S-00.00."Wymagania Ogdlne”. Kontrole
jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i punktow
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wysokos$ciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

Sprawdzanie rob6t pomiarowych

Sprawdzanie robét pomiarowych nalezy przeprowadza¢ wg nastepujacych zasad:

a) wyznaczanie sytuacyjno-wysoko$ciowe nalezy sprawdza¢ na wszystkich
zatamaniach pionowych i poziomych oraz co najmniej 5 razy na 1 km

b) robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdzac niwelatorem na catym obszarze
budowy

C) wyznaczanie wykopow i nasypow nalezy sprawdzac tasmg i szablonem z
poziomicg, co najmniej w 5 miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach
budzacych watpliwosci

OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru wyznaczania trasy i punktéw wysokos$ciowych jest 1 km.
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST S-00.00."Wymagania Ogoine”.

ODBIOR

Ogolne zasady odbiory prac podano w ST S-00.00."Wymagania Ogolne”. Roboty nalezy
przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktdre Wykonawca powinien przedtozy¢ inspektorowi nadzoru.

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne zasady ptatnosci podano w ST S-00.00."Wymagania Ogolne”. Ptatnosci za 1 km,
studzienke nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub
protokotu kontroli geodezyjne;.
Zgodnie z dokumentacjg projektowg roboty zwigzana z wyznaczaniem osi trasy i punktdw
wysokosciowych obejmuja;
- prace pomiarowe (sytuacyjno-wysokosciowe)dla budowanej kanalizacji sanitarne;
- prace pomiarowe (sytuacyjno-wysokosciowe) dla studzienek i przepompowni
Cena robét obejmuije:
- wytyczenie gtéwnej osi kanalizacji sanitarnej oraz przykanalikéw i przepompowni (sytuacyjne
i wysokosciowo)
- wykonanie pomiaréw sprawdzajacych spadki i usytuowanie gtownych elementéw kanalizacji
sanitarnej w wykopie przed zasypaniem
- inwentaryzacja elementow naziemnych kanalizacji sanitarnej po wykonaniu prac
nawierzchniowych

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 17.05.1989r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U.Nr 30, poz.163 z
pdzniejszymi zmianami)

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoine zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Ogoine zasady kompletowania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GUGIK, 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983
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WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania rozbiorki
drég, chodnikdw i wjazdéw oraz odtworzenia drég, chodnikéw i wjazdow, w zwigzku z budowg
kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej, wraz z przykanalikami i przepompownig $ciekow
wykonywanej podczas realizacji inwestycji ,Budowa kanalizacji sanitarnej w miejscowosci Stupia
p. Bralinem gmina Perzow”.

Zakres prac niniejszego etapu dotyczy wykonania kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej
oraz przepompowni Sciekéw w miejscowosci Stupia p. Bralinem .

Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorka drog,
chodnikéw i wjazddw oraz ich powtérnym odtworzeniem i obejmuja;

1.3.1. Roboty rozbiérkowe

- rozbidrka nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych

- rozbiorka nawierzchni z brukowca kamiennego

- rozbiorka nawierzchni POLBRUK

- rozbidrka kraweznikdw

- rozbidrka podbudowy z kruszywa kamiennego

- wywdz kruszywa pochodzacego z rozbidrki na sktadowisko wskazane przez Inwestora
- rozbidrka przepustow rurowych.

1.3.2. Odtworzenie drég, chodnikdw i wjazddw:

- profilowanie i zageszczenie podioza pod drogi

- podbudowa z kruszywa naturalnego famanego

- krawezniki na fawie betonowej

- nawierzchnia z mieszanek mineralno - bitumicznych (warstwa wigzaca i $cieralna)

- nawierzchnia z brukowca kamiennego

- przepusty rurowe pod wjazdami, z rur betonowych na tawie fundamentowej betonowej wraz
ze $ciankami czotowymi dla rur

- wjazdy z kostki POLBRUK.

Okreslenia podstawowe
OkreS$lenia podane w niniejszej ST sq zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST S-
00.00. ,Wymagania ogdine”.

Ogdine wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami inspektora nadzoru. Ogéine wymagania dotyczace
rob6t podano w ST S-00-00. ,Wymagania ogoine”.

MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu rob6t wedtug zasad niniejszej ST sa;
- krawezniki betonowe 15x30x100 cm wibroprasowane
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- kostka betonowa POLBRUK grubosci 80 mm

- rury betonowe $r. 40 cm

- piasek $rednio lub gruboziarnisty, pospotka

- cement portlandzki zwykty bez dodatkow klasy ,35”
- beton B10, B25

- kruszywo naturalne z kruszywa famanego

- miat kamienny

- mieszanka mineralno-bitumiczna grysowa

SPRZET
Roboty zwigzane z rozbiorkg elementéw drég i ulic z ich odtworzeniem bedg wykonywane
mechanicznie i recznie.

Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym sprzetem:
- mioty pneumatyczne

- pita do ciecia asfaltu

- pita do ciecia betonu

- koparka

- spycharka

- zageszczarki wzglednie wibratory powierzchniowe i wgtebne
- walec statyczny samojezdny

- fadowarka

- samochdd ciezarowy 5 - 10 1.

- rozktadarka mas bitumicznych

TRANSPORT

Materiaty uzyskane z rozbidrki oraz do wbudowania mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu, zaakceptowanymi przy inspektora nadzoru.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne warunki wykonania robét
Ogdlne warunki wykonania robét podano w ST S-00-00. ,Wymagania ogoine”.

Rozbidrke warstw nawierzchni i podbudéw nalezy wykonac¢ przy pomocy pity do ciecia asfaltu i
miotéw pneumatycznych. Materiat uzyskany z rozbiorki warstwy bitumicznej nie powinien by¢
mieszany w trakcie wykonywanych robot, transportu i sktadowania z innymi materiatami
rozbidérkowymi.

Krawezniki betonowe 15x30 cm wykonac na tawach betonowych z betonu B10 na
podsypce cementowo-piaskowej.( 25% - odzysk kraweznika )

Chodniki z ptyt betonowych 35x35x5 cm wykona¢ na podsypce cementowo-
piaskowej, z wypetnieniem spoin zaprawg cementowa, na uprzednio wykonanym
korycie w gruncie na gtebokos¢ konstrukcji chodnika.( 25%- odzysk ptytek)

Chodniki i wjazdy z kostki POLBRUK wykonac z kostki grubosci 80 mm, na
podsypce cementowo- piaskowej grubosci 50 mm, z wypetnieniem spoin zaprawg
cementowg (cement portlandzki ,35).
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Przepusty rurowe pod wjazdami wykona¢ z rur betonowych $r. 40 cm, na tawie fundamentowej
betonowej, wraz z betonowymi Sciankami czotowymi rur.

Podbudowa pomocnicza z kruszywa tamanego naturalnego stabilizowana mechanicznie o gr min
23 cm

Nawierzchnia z mieszanki mineralno-bitumicznej — warstwa wigzacq wykona¢ o grubo$ci 2 cm,
warstwe Scieralng naktadke o grubo$ci 5 cm. Geometrie nawierzchni nalezy dowigza¢ do
istniejacych drog pod wzgledem  sytuacyjnym i wysoko$ciowym. Wykonujac nawierzchnie
uwzgledni¢ wymagania zarzadcow drog gminnych, powiatowych .

Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym.

Za bezpieczenstwo ruchu na odcinku wykonywanych robét odpowiedzialny jest Wykonawca robét.
Odcinki wykonywanych robét nalezy oznakowaé zgodnie z ,Instrukcjg oznakowania robot
prowadzonych w pasie drogowym” stanowigcq zat. Nr 1 do zarzadzenia Ministrow Transportu i
Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych nr 184 z dnia 6.06.1990 r. oraz zgodnie z
,Projektem organizaciji ruchu”, ktory przygotuje Wykonawca.

Zakres wykonywanych robét

Wyznaczenie elementéw drog, ulic, chodnikébw i wjazdéw przeznaczonych do rozbidrki
i odtworzenia nalezy wykona¢ na podstawie dokumentacji projektowej i decyzji zarzadcow drég
powiatowych i gminnych .

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogdine”.

OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiaru rob6t rozbiérkowych dla poszczegéinych rodzajéw robét sa;
- m3 -dla gruzu z rozbiorki
- m2 - dla poszczegolnych warstw nawierzchni i podbudowy oraz chodnikéw i wjazdow
- m-dla przepustdw rurowych.
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogéine”.

ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST S-00.00. ,\Wymagania ogoine”.

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogéine”. Ptatno$¢ za
jednostke obmiarowg poszczegdinych rodzajéw robdt wedtug punktu 7 nalezy przyjmowaé
zgodnie z dokumentacjg projektowa, obmiarem rob6t i oceng jako$ci wykonania robot.
Cena wykonania robot obejmuije:
- wyznaczenie miejsc rozbidrek,
- oznakowanie robot,
- rozebranie poszczegdinych asortymentdw,
- zafladunek i odtransportowanie materiatow z rozbiorek na sktadowisko
- wykonanie podbudow i kraweznikow
- wykonanie nawierzchni bitumicznych i przepustow
- wykonanie nawierzchni z kostki POLBRUK.
W sktad ceny wliczy¢ zakup i transport materiatéw oraz niezbedne prace geodezyjne.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/B-0100 Kruszywo skalne, podziat, nazwy, okreslenia.

BN-84/6774-02 Kruszywo naturalne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych

BN-66/6774-01 Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych, zwir i pospotka.

PN-84/S-96023 Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia kamiennego.

PN-S-02205  Drogi samochodowe — roboty ziemne.

PN-88/B-06250 Beton zwykty

PN-64/S-96032 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z asfaltu lanego

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy,
Okreslenia

PN-61/S-96504 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bitumicznych.

BN-66/6774-01 Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i pospétka.

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni
Drogowych.

Katalog Typowych Konstrukcji Podatnych i Pétszlachetnych Nawierzchni Ulic —

IBDIM Warszawa 1997 r.

Instrukcja oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym. Zatacznik nr 1 do
zarzadzenia Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych
nr 184 z dnia 06/06/1990 r.

,Projekt organizacji ruchu” opracowany przez Wykonawce.
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BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ W MI!EJSCOWOSCI
SLUPIA P. BRALINEM GMINA PERZOW

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

K-02.01.00

ROBOTY ZIEMNE
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WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t przy wykonaniu wykopdw w zwigzku z budowg sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjne;j i
ttocznej, wraz z przykanalikami oraz przepompownig $ciekdw, podczas realizacji inwestycii
,Budowa kanalizacji sanitarnej w miejscowosci Stupia p. Bralinem gmina Perzéw ”.

Zakres prac niniejszego etapu dotyczy wykonania kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej
wraz z przykanalikami oraz przepompowniami sciekéw w miejscowosci Stupia p. Bralinem .

Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg prowadzenie rob6t ziemnych podczas
budowy kanalizacji sanitarnej w Stupi p. Bralinem ;..

- wykopy w gruncie kat. Ill z wywozem urobku

- wykopy reczne na odktad

- petne umocnienie $cian wykopow

- odwadnianie wykopdw za pomocg igtofiltrow

- wymiane gruntu — dowéz piasku

- dowdz warstwy wigzacej uprzednio rozebranej i wywiezionej
- zasypywanie wykopow z zageszczeniem warstwami

- mechaniczne plantowanie terenu.

Okreslenia podstawowe

Gteboko$¢ wykopu - odlegtos¢ mierzona miedzy terenem a osig koryta gruntowego
w wykopie, mierzona w kierunku pionowym.

Odktad — w miejscu wbudowania lub sktadowania gruntéw pozyskanych w czasie

wykopow.

Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia

gruntu badana zgodnie z normg BN-77/8931-12.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST S-00.00.

Ogodlne zasady dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru. Ogoéine wymagania dotyczace
robot podano w ST S-00.00."Wymagania Ogoine”.

MATERIALY

Grunty i materiaty nieprzydatne do zasypania wykopow muszg by¢ wywiezione na odkiad.
Zapewnienie terendw na odktad nalezy do obowigzkéw Wykonawcy.
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SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST S-00.00.”"Wymagania OgbIne”

TRANSPORT

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa, zaréwno w obrebie pasa robét drogowych, jak i poza nim. Srodki transportowe
poruszajace sie po drogach poza pasem drogowym powinny spetnia¢ odpowiednie wymagania w
zakresie parametrow charakteryzujacych pojazdy, w szczegélnosci w odniesieniu do gabarytow i
obcigzenia na o$. Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajace z niedotrzymania
wymienionych powyzej warunkéw , obcigzajg Wykonawce.

Ogdlne warunki dotyczace transportu podano w STS-00.00."Wymagania Ogdine”

WYKONANIE ROBOT

Ogoéline warunki wykonania robét
Ogdlne warunki wykonania robét ziemnych podano w STS-00.00."Warunki Ogéine”

Grunty nieprzydatne
W przypadku wystapienia gruntow nieprzydatnych postepowac zgodnie z punktem 2.
Nadmiar ziemi nalezy odwiez¢ na ustalone miejsce

Wykonanie wykopow

Cato$¢ wykopow nalezy wykona¢ jako wykopy wasko przestrzenne, umocnione. Na odcinkach
kolizyjnych z elementami uzbrojenia podziemnego (kanalizacja deszczowa, wodociag,
kable elektro-energetyczne i telekomunikacyjne [w tym Swiattowodowe], sie¢ drenarska,
przepusty drogowe) wykopy wykonaé wylacznie recznie.

Dokona¢ wymiany gruntu w wymaganym zakresie, uzgodnionym z inspektorem nadzoru
i projektantem — w szczegdino$ci przewiduje sie wymiane gruntu w pasie drog gminnych
I powiatowych bez wzgledu na ich nawierzchnie.

Wykopy w gruntach nawodnionych nalezy wykonaC przy uzyciu Scianek szczelnych, przy
rownoczesnym odpompowaniu wody gruntowej igtofiltrami. Wykopy nalezy utrzyma¢ w stanie
suchym. Wystepowanie wod gruntowych jest mozliwe w miejscach, gdzie wykopy prowadzone
beda w poblizu rowéw oraz w wykopach o gtebokosci powyzej 1,8 ppt.

5.3.1. Wymagania odnosnie doktadnosci wykonania wykopow.

Odchylenia rzednych koryta gruntowego od rzednych projektowych nie powinny by¢ wigksze niz
1 cm. Szeroko$C i gteboko$¢ wykopu pod elementy kanalizacji nie powinna rézni¢ sie od
projektowanych wigcej niz 5 cm. Spadek dna rowdw przewodowych powinien by¢ zgodny
z zaprojektowanym, z doktadnoscig do 0,05 %.

5.3.2. Wykonanie wykopow pod elementy kanalizacji sanitarnej.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowe;j,
przy czym dno wykopu, wykonanego recznie nalezy pozostawi¢ w gruntach nie nawodnionych na
poziomie wyzszym od rzednej projektowej o 2-3 cm za$ w gruntach nawodnionych o 20 cm. Przy
wykopie mechanicznym dno wykopu ustala sie na poziomie 20 cm wyzszym od projektowanego.
Po wykonaniu wykopu lub w czasie jego wykonywania nalezy sprawdzi¢ czy charakter gruntu
odpowiada wykonaniu kanalizacji wg przekazanego Wykonawcy projektu. Catos¢ wykopow nalezy
wykona¢ w $ciankach pionowych, odpowiednio wzmocnionych za pomocg obudowy systemowej
metalowe;j.
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Napotkane, w obrysie wewnetrznym wykopu, przewody i kable elektryczne lub inne uzbrojenie
nalezy zabezpieczy¢ (przez podwieszenie do prowizorycznej konstrukcji) w sposob okreslony
dokumentacjg projektowa wzglednie wg wymagan uzytkownikow tych sieci.

Zasypanie wykopow

Zasypywanie wykopow nalezy wykona¢ warstwami kolejno zageszczonymi. Szczegdlnie
starannie nalezy zagesci¢ grunt wokdt przewodu i na wysokosci 0,30 m .ponad rure. Materiatem
zasypki powinien by¢ grunt bez grud i kamieni, drobno lub $rednioziarnisty. Grubo$¢ warstwy
poddanej zageszczeniu powinna by¢ uwzgledniona z wspdtczynnikiem spulchnienia gruntu oraz
zatozonej grubosci warstwy po osiggnieciu zatozonego zageszczenia w zalezno$ci od
stosowanego materiatu. W czasie zageszczania grunt winien mie¢ wilgotnos¢ réwng wilgotnosci
optymalnej z tolerancjg + 20 %.

Wilgotno$¢ nalezy sprawdzi¢ laboratoryjnie.

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow zageszczenie warstwy nalezy Okre$lac za
pomocg wskaznika stopnia zageszczenia. Ustala sie minimalne wartoci wskaznika stopnia
zageszczenia :

- dla warstwy do gtebokosci 2 m - 1,00

- dla warstwy powyzej 2m gteboko$ci - 0,97

Jezeli badania kontrolne wykazg ,ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace to Wykonawca
powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotno$ci optymalnej i powtdrnie zagescic.
Jezeli powtorne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia,
Wykonawca powinien usung¢ warstwe i wbudowaé nowy materiat, o ile inspektor nadzoru nie
zezwoli na ponowienie préby ponownego zageszczenia warstwy.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

System kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST S-00.00."Wymagania Ogélne”

Kontrole jakoSci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem)

trasy punktdw wysokos$ciowych nalezy prowadzi¢ wedtug zasad okre$lonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK.

Sprawdzanie robét pomiarowych:

- nalezy sprawdzi¢ potozenie pkt. gtdwnych kolektora kanalizacji $ciekowej

- nalezy sprawdzi¢ wysoko$¢ pkt. gtownych kolektora kanalizacji Sciekowe;

Kontrole jakosci robot ziemnych prowadzi¢ w oparciu o PN-88/B-04481, PN-68/B-
06050 i BN- 72/8932-01. Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie
wykonywania robét ziemnych nalezy wpisywac do:

- dziennika laboratorium Wykonawcy

- dziennika budowy

- protokotéw odbioru robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru robot ziemnych jest 1m3.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST S.00.00."Wymagania Ogdlne”
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ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru prac podano w ST S-00.00."Wymagania Ogélne” i w normach
wymienionych w punkcie 6.

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne zasady ptatno$ci podano w ST.00.00. ,Wymagania Ogdine”

Cena rob6t obejmuje: wykonanie wykopdw oraz utrzymanie ich w stanie suchym (odwodnienie),
wraz z wykonaniem wszelkich niezbednych prac towarzyszacych wynikajacych z specyfiki
warunkéw gruntowo-wodnych w obszarze wykonywanych prac oraz wymogoéw sztuki budowlane;.

Ptatnosci za m3 nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci rob6t w oparciu o wyniki
pomiaréw i badan laboratoryjnych.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-10736  Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych
i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i
badania przy odbiorze.
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BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ W MI!EJSCOWOSCI
SLUPIA P. BRALINEM GMINA PERZOW

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

K-03.01.00

ROBOTY MONTAZOWE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotyczace wykonania i odbioru
kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej, wraz z przykanalikami, wykonywanej podczas
inwestycji , Budowa kanalizacji sanitarne w miejscowosci Stupia p. Bralinem gmina Perzow”
Zakres prac niniejszego etapu dotyczy wykonania kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej
wraz z przykanalikami oraz przepompownig Sciekéw w miejscowosci Trebaczow .

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt w zwigzku z budowg
kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej wraz z przykanalikami oraz ttocznej | obejmuja;

1.3.1. Kanalizacja sanitarna grawitacyjna i ttoczna

-Rurociag grawitacyjny éciekéw z rur PCV-S o érednicy @ 200 mm i diugoséci L=5652,0 m.
-Rurociag grawitacyjny éciekéw z rur PCV-S o érednicy @ 160 mm i diugoéci L= 698,0 m.
-Rurociag tloczny $éciekéw z rur PEHD o $rednicy @ 160 mm PE100 SDR17 i diugoéci L= 1278,0 m.
-Rurociag toczny éciekéw z rur PEHD o $rednicy @ 90 mm PE100 SDR17 i dtugoéci L=216,0 m.

-Przepompownie dwupompowa $ciekdw - 2 szt

Lp. Zbiornik przepompowni r: n;ﬁmmerobetonu [wymiary Pompy zatapialne
P1 TStupia p. Bralinem 1500 x 4400 przewody ttoczne DN80/100 80-PZM-5,5/SZ-2 5,5 kW
P2 Stupia p. Bralinem 1200 x 5100 przewody tloczne DN80 80-PZM-1,5/SZ-4 1,5 kW

Wiaczenie przykanalikéw do kanatu grawitacyjnego wykona¢ za pomocg tréjnikow @ 200/160 lub
bezposrednio do studzienek kanalizacyjnych. Kazdy przykanalik zakoriczy¢ na granicy posesji .

UWAGA: OKRESLENIE PRZYKANALIK BADZ PRZYLACZE KANALIZA-
CYJNE DOTYCZY ZAKRESU ROBOT OBJETYCH BUDOWA
POSZCZEGOLNYCH KANALOW GRAWITACYJNYCH
WYSTEPUJACYCH W NINIEJSZEJ SPECYFIKACJI |
NALEZY JE TRAKTOWAC JAKO ELEMENT SIECI
KANALIZACYJNEJ — KANALY BOCZNE

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgacymi odpowiednimi
normami, a w szczegdlnosci PN-87/B-01070, PN-92/B-10735, PN-92/B-10729 i ST
S-00.00. ,Wymagania Ogdlne”.
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Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z

dokumentacjg projektowa, instrukcjami montazu producentéw rur, ST i poleceniami

inspektora nadzoru. Ogdine wymagania dotyczace robét podano w ST S-00-00. ,Wymagania
Ogélne”.

MATERIALY

Materialy kanatéw grawitacyjnych: rury kanalizacyjne PCV kanalizacji zewnetrznej, kielichowe z
uszczelka, klasy S o sztywno$ci obwodowej nominalnej min. 8 kN/m2, @ 200 mm, ksztattki PVC
typowe, tego samego systemu co rury.

Studnie z elementéw prefabrykowanych betonowych @ 1000 mm, fgczone na uszczelnienie
gumowe z gumy syntetycznej, z wkazem typu ciezkiego Studnie z PVC typowe 425 mm.

Materiaty rurociggow ttocznych; rury polietylenowe PE PN10, @ 160 i 90 mm.

Rury stalowe @ 273 , 323/8 mm .

Materiaty elementéw sieci: rury kanalizacyjne PCV, typ jak wyzej @ 160 mm, ksztattki PVC.
Kruszywo na podsypki i obsypki.

SPRZET
Wykonawca powinien dysponowa¢ minimalnie nastepujacym sprzetem:

- zuraw budowlany samochodowy o no$nosci do 6 ton

- koparka i spycharka do robét ziemnych

- sprzet do zageszczania zasypki

- samochdd skrzyniowy 5 - 10t

- samochod samowytadowczy 5 do 10t

- samochdd dostawczy do 0,9 t

- maszyna do wiercen poziomych

- automat do zgrzewania doczotowego i elektrooporowego rur polietylenowych.

W przypadku wystgpienia wod gruntowych zastosowac:
- zestaw iglofiltréw
- pompowy agregat igtofiltrowy.

TRANSPORT

Rury z PCV, PE

Elementy przewozone w pozycji poziomej nalezy zabezpieczyé przed przesuwaniem
i przetaczaniem w czasie transportu. Przy przewozie nalezy przestrzegaC przepiséw
obowigzujacych w publicznym transporcie drogowym i kotowym.

Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia podno$nika widtowego z ptaskimi widtami lub dzwigu z
belkg uniemoZliwiajacq zaciskanie sie zawiesi na wigzce. Nie wolno stosowaC zawiesi z lin
metalowych lub faicuchéw. Nie dopuszczaé do wleczenia wigzek rur, jak tez i rur w kregach.

Studnie betonowe

Przewozone moga by¢ dowolnymi Srodkami transportu z zabezpieczeniem ich przed mozliwo$cig
przemieszczania sie podczas transportu.

Pojazdy stuzace do transportu powinny spetnia¢ warunki techniczne wymagane w ruchu
drogowym.

Transport powinien zapewniac:
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- stabilnos¢ pozycji zatadowanych materiatow
- zabezpieczenia palet przed ich uszkodzeniem
- kontrole zatadunku i wytadunku

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoéine wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST S-00.00. ,Wymagania Ogélne”.

5.2. Zakres wykonywanych roboét

5.2.1. Transport i skladowanie materiatow przewidzianych ustaleniami niniejszej ST do
wykonania robét.
Transport materiatow opisano w punkcie 4 niniejszej ST.
Sktadowanie:
- powierzchnia sktadowania musi by¢ ptaska, wolna od kamieni i ostrych
przedmiotow
- gdy rury sg sktadowane (po rozpakowaniu) w stertach nalezy zastosowa¢ boczne
wsporniki, najlepiej drewniane lub wytozone drewnem, w maksymalnych
odstepach nie wigkszych niz 1,5 m
gdy nie jest mozliwe podparcie rur na catej dtugosci to spodnia warstwa rur
powinna spoczywac na drewnianych fatach o szeroko$ci minimum 50 mm
rozstaw osi nie wigkszy od 2 m
w stercie nie powinno sie znajdowac¢ wiecej niz 7 warstw, lecz nie wyzej niz 1,5m

5.2.2.  Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym.
Oznakowanie robot zgodnie z ,Instrukcjg Oznakowania rob6t prowadzonych w pasie
drogowym” oraz projektem ,Organizacji ruchu”.

5.2.3. Wykonanie kanatu sanitarnego grawitacyjnego

5.2.3.1. Kanat sanitarny grawitacyjny

Kanat wykonac zgodnie z normg PN-B-10735.

Przewody muszg by¢ utozone na rzedach i ze spadkami podanymi na profilach. Nie

moze by¢ zadnych odstepstw. W miejscach przewidzianych projektem wykonaé rury ochronne
stalowe. W przypadku wystgpienia okoliczno$ci nieprzewidzianych, uniemozliwiajgcych

potozenie przewoddw zgodnie z projektem, nalezy niezwtocznie powiadomic¢

projektanta. Kanaty uktada¢ zgodnie z instrukcjg montazu i budowy przewodow

kanalizacyjnych, opracowang przez producenta rur PCV. Potgczenia rur wykonaé

przy uzyciu sprzetu recznego.

Na catej dlugosci projektowane kanaty winny by¢ posadowione na gruntach piaszczystych lub
zwirowych. Gdy grunt rodzimy jest takiego rodzaju, pod kanatami nalezy wykona¢ tylko warstwe
wyréwnawczg grubosci 10 cm, natomiast gdy wystepujg grunty spoiste lub nasypowe nalezy
wykona¢ podsypke grubosci 15 cm.

Materiat na posypke nie moze zawiera¢ czastek powyzej 20 mm i ostrych kamieni. W gruntach
stabych, nienosnych wystepujacych do 1 m ponizej posadowienia kanatow, istniejacy grunt
nalezy wymieni€ na grunt nosny (piasek, zwir itp.).

Przewiduje sie wykona¢ wymiane gruntu na znacznej dtugosci kanatu sanitarnego. Wigzace
decyzje podejmuje inspektor nadzoru w porozumieniu z projektantem.
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Rury muszg by¢ uktadane tak, aby podparcie ich byto jednolite. Rury muszg by¢
utozone zgodnie z wytyczong trasg, na odpowiednich gtebokosciach i z odpowiednimi spadkami.
Podczas wykonywania prac wykonawczych musi by¢ zwrocona szczegOlna uwaga na
zabezpieczenie rur przed ich przemieszczaniem sie¢ podczas wypetniania wykopow,
zageszczaniu gruntu i przejezdzania cigzkiego sprzetu wykonawcy.

Obsypka rur musi by¢ wykonana natychmiast po inspekcji i zatwierdzeniu zakornczonego
posadowienia. Obsypka winna szczelnie wypetniaC przestrzen nad rurg i nalezy jg wykonywaé
warstwami réwnolegle po obu bokach rur, kazdg warstwe zageszczajac. Obsypka przewodu musi
by¢ prowadzona az do uzyskania grubosci warstwy przynajmniej 0,30 m (po zageszczeniu)
powyzej wierzchu rur. Materiat stuzacy do wykonania obsypki musi spetia¢ te same warunki co
materiat do podsypki. Stopie zageszczenia Id > 0,50 (ok. 95% zmodyfikowanej wartosci
Proctora).

Pod jezdniami roboty wykonywa¢ zgodnie z normg BN-72/8932-01 ,Roboty drogowe i kolejowe.
Roboty ziemne”, uwzgledniajac takze wymagania zarzadcow drog .

Tam gdzie wystepuje woda gruntowa, wykopy winny by¢ odwodnione, za pomocg agregatu
igtofiltrowego. Dopuszcza sie inny sposob odwodnienia po uzgodnieniu z inspektorem nadzoru.
Rozliczenie rob6t odwodnieniowych — powykonawcze.

5.2.3.2. Wykonanie studzienek rewizyjnych.

Studnie projektowac¢ zgodnie z normg PN-B-10729 i PN-EN 124.

Studzienki betonowe @ 1000 mm nalezy wykona¢ na uprzednio wzmocnionym (warstwa ttucznia
lub zwiru) dnie wykopu . Studzienki nalezy wykonywac w wykopach szerokoprzestrzennych.

Studzienki z wtazem typu ciezkiego wg PN-87/H-74051/02. Stopnie robocze w $cianie komory
roboczej oraz komina wlazowego winny by¢ zamontowane mijankowo w dwoch rzedach, w
odlegtosciach pionowych 0,30 m i odlegtosciach poziomej osi stopy 0,30 m.

Studzienki rewizyjne wykona¢ jako przeptywowe lub potaczeniowe, zwienczenie studni wykonaé z
ptyty zelbetowej lub zwezki .

Badanie szczelnosci przewodow grawitacyjnych - probe szczelnosci nalezy wykonac¢ z uzyciem
wody (metoda ,W” wg PN-EN 1610:2002),

 zaleca si¢ wykonanie wstepnej proby szczelnosci przed wykonaniem obsypki.

Sposrod wymienionych w normie PN-EN 1610:2002 wymagan, na szczegdlna uwage zastuguja;

» odpowiednie przygotowanie odcinka kanatu miedzy studzienkami,

» nalezy zamkng¢ wszystkie odgatezienia,

» przy badaniu eksfiltracji zwierciadto wody gruntowej powinno by¢ obnizone o co najmniej 0,5 m
ponizej dna wykopu,

* przy badaniu na eksfiltracje poziom zwierciadta wody w studzience wyzej potozonej powinien
mie¢ rzedng nizszg co najmniej 0,5 m w stosunku do rzednej terenu w miejscu studzienki

nizszej; podczas badania na eksfiltracje, po ustabilizowaniu sie zwierciadta wody w
studzienkach, nie powinno by¢ ubytku wody w studzience potozonej powyzej, w czasie:

- 30 minut na odcinku o dtugosci do 50 m,
- 60 minut na odcinku o dtugosci ponad 50 m,

podczas badania na infiltracje nie powinno byC naptywu wody do kanatu w czasie trwania
obserwaciji, jak przy badaniu na eksfiltracje.

Wyniki préb szczelnosci powinny by¢ ujete w protokotach, podpisanych przez przedstawicieli
Wykonawcy i Inspektora Nadzoru .

-Inspekcja TV — kanatow grawitacyjnych
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Wykonanie rurociggu sanitarnego ttocznego

5.2.4.1. Rurocigg sanitarny ttoczny

Rurociag ttoczny nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-10725 i ON-EN 752.

Proces zgrzewania rur PE musi odbywa¢ sie w temperaturach otoczenia powyzej  0° C. Nie
wolno wykonywac zgrzewania przy wystepowaniu duzej wilgotnosci powietrza, np. podczas mgty.

Wykonanie kazdego zgrzewu winno by¢ udokumentowane na ,Karcie zgrzewu’, lokalizacja
zgrzewu musi by¢ naniesiona na szkicu sieci.

Na catej diugosci projektowanego rurociggu winien by¢ posadowione na gruntach piaszczystych
lub zwirowych.

Rury muszg by¢ ukfadane tak, aby podparcie ich byto jednolite. Rury na catej dtugosci powinny
Scisle przylega¢ do podtoza na co najmniej s obwodu.

Rury muszg by¢ utozone zgodnie z wytyczng trasgq na odpowiednich gtebokoSciach i z
odpowiednimi spadkami.

W rodzimych gruntach piaszczysto — zwirowych pod wszystkimi przewodami przewidziano
warstwe wyréwnawcza gr. 15 cm z materiatu nie zawierajacego czastek o wymiarach powyzej 20
mm i ostrych kamieni.

W gruntach nienosnych (torfy, gytie, itp.) zalegajacych na gtebokosci do 1 m ponizej posadowienia
przewoddw, nalezy rozwazy¢ wymiane gruntu (az do gtebokosci zalegania) i zastapienie go przez
tawe zwirowo — piaskowg (w stosunku 1:0,3) odpowiednio zageszczong do Id > 0,50. Wiasciwe
rozwigzanie uzgodni¢ kazdorazowo z inspektorem nadzoru i projektantem.

Przewody muszg by¢ utozone na rzednych oraz przebiega¢ zgodnie z projektem.

W przypadku wystgpienia okolicznoSci nieprzewidzianych, uniemozliwiajacych utoZenie
przewodéw zgodnie z projektem, nalezy niezwtocznie powiadomi¢ projektanta. Potgczenia rur
winny by¢ wykonane zgodnie z zaleceniem producenta rur. Podczas wykonywania prac musi by¢
zwrdcona szczegblna uwaga na zabezpieczenie rur prze przemieszczeniem sig rur podczas
wypetniania wykopdw, zageszczania gruntu i przejezdzania ciezkiego sprzetu wykonawcy.
Obsypke przewoddw nalezy wykona¢ natychmiast po wykonaniu montazu rur. Obsypka winna
szczelnie wypetniaC przestrzen nad rurg i nalezy jq wykonywa¢ warstwami réwnolegle po obu
bokach rur, kazdg warstwe zageszczajac. Obsypka musi byé prowadzona az do uzyskania
grubosci warstwy, przynajmniej 30 cm (po zageszczeniu) powyzej wierzchu rur. Materiat do
obsypki musi spetnia¢ te same warunki co materiat do podsypki.

Obsypka musi by¢ zageszczona do Id =0,50 (ok. 95% zmodyfikowanej wartosci Proctora).
Zasypke wykopu mozna wykona¢ gruntem rodzimym (pod warunkiem Ze nie jest to torf i gytia)
warstwami 20 cm z jednoczesnym zageszczeniem. Stopien zageszczenia j.w.

Pod jezdniami stopien zageszczenia i roboty ziemne winny by¢ wykonane zgodnie z normg BN-
72/8932-01 ,Roboty drogowe i kolejowe. Roboty ziemne”.

Na odcinkach przewodéw, gdzie wystepuje woda gruntowa, wykopy winny by¢é odwodnione.
Sposob odwodnienia jak dla kanatow grawitacyjnych.

Rozliczenie robdt odwodnieniowych — powykonawcze.

5.2.4.2. Proba szczelnosci

Proba szczelnosci powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z wymaganiami PN-B-10725.

Przy prébach szczelnosci rur cisnieniowych nalezy zachowa¢ nastepujace zasady:

¢ rurociggi dtuzsze niz 800 m nalezy prébowa¢ odcinkami, odpowiednie ditugosci odcinkow
mieszczq sie w granicach 300 do 500 m

¢ tuki, trojniki, zaslepki i zamontowana armatura musza by¢ odkryte podczas proby
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¢ proste odcinki rurociggu (miedzy ztaczami) powinny by¢ przysypane i zageszczone, a proba
moze sie odby¢ najwczesniej w 48 godzin po zasypaniu

¢ maksymalna temperatura wodociggu lub gazociggu nie moze by¢ wyzsza niz 200C

¢ probe szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ po catkowitym zakonczeniu montazu i wzrokowym
sprawdzeniu potgczen

¢ rurocigg winien by¢ poddany podwyzszonemu cisnieniu tylko przez czas wymagany
odpowiednimi normami, nie dtuzej niz 24 godziny

¢ po zakonczeniu proby ci$nienie nalezy zmniejsza¢ powoli w sposéb kontrolowany uwaga:
ponizsze dotyczy jedynie rur PE wodociggowych lub kanalizacii ci$nieniowej

¢ miejsca odpowietrzen muszg znajdowac sie we wszystkich najwyzszych miejscach sieci
¢ napetnianie rurociggu musi odbywac sie bardzo powoli w najnizszym punkcie sieci

¢ po catkowitym napetnieniu i odpowietrzeniu rurociggu nalezy pozostawi¢ go na kilka godzin
dla ustabilizowania

¢ po prébie nalezy catkowicie oprdzni¢ rurocigg, aby zapobiec ewentualnemu zamarznieciu
wody w rurach.

Wykonanie przeciskow /przewiertow

Weciskanie rury ochronnej odbywa sie za pomocg sitownikéw umieszczonych w

wykopie lub szybie roboczym na wlocie przejscia. Na przeciwlegtej scianie wykopu

zainstalowa¢ blok oporowy dla opar¢ podstaw sitownikéw. Moc sitownikow dostosowaé do sity
tarcia, jakg nalezy pokonaC w czasie wciskania dla koncowej fazy pracy tj. dla petnej dtugosci
wciskanej rury. Srednica rury przeciskowej zgodna z dokumentacjq projektowa. Rure
przewodowg wprowadzi¢ do rury przeciskowej zabezpieczajac jg w oktadziny drewniane lub $lizgi
oraz zabezpieczajac potaczenia rury przewodowej przed rozsunieciem sig¢ zastosowanych
pofaczen.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogoélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST S-00.00.

Badanie materiatéw uzytych do budowy kanalizacji sanitarnej.
Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatdbw z wymaganiami dokumentacii
projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowych podanych w pkt. 2 niniejszej ST.

Kontroli jakosci robét nalezy dokonaé¢ wg PN-B-10735, 10729, 10735.
Kontrola jakosci wykonanych robét dotyczy zgodnosci wykonania kanalizacji z dokumentacja
projektowa.

OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1 m wykonanego kanatu kanalizacji sanitarnej i uwzglednione elementy
sktadowe robot obmierzane wg ponizszych jednostek:
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m-— kanaty i przeciski
szt — studzienki rewizyjne
Ogdlne zasady obmiaru robét podane sq w ST S-00-00.

ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST S-00-00.
Odbioru robét nalezy dokonaé zgodnie z PN-B-10735, 10729, 10735.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST S-00.00.

Ptatno$ci nastepowac bedg za: m wykonanego kanatu sanitarnego, sztuke wykonanej studzienki,
zgodnie z dokumentacjg projektowg, obmiarem robét, po otrzymaniu atestow producentow
materiatéw oraz po ocenie jako$ci wykonania robot.

Cena wykonania wymienionych rob6t obejmuije takze:

- zakup, transport i sktadowanie materiatéw niezbednych do wykonania robot,
- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

- optaty za zajecie drog,

- przygotowanie podtoza,

- wymiang gruntu,

- wykonanie fundamentéw z ustawieniem i rozebraniem deskowania,
- wykonanie kanatu kanalizacji sanitarne;

- wykonanie przewodow ttocznych,

- wykonanie studzienek rewizyjnych i studzienek na posesjach,

- wykonanie izolacji studzienek rewizyjnych,

- wykonanie prob szczelnosci,

- wykonanie podsypki, obsypki i jej zageszczenie,

- wykonanie przeciskow i montazu rur przewodowych.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-10725 Wodociggi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania.

PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddw wodociggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy
odbiorze.

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.

BN-62/6738-07 Beton hydrotechniczny.

PN-87/H-74051/02 Wtazy kanatowe klasy B, C, D (wtazy typu ciezkiego).

PN-64/H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-88/B-06250 Beton zwykty.

PN-83/B-02482 Fundamenty budowlane. Nosno$¢ pali i fundamentéw polowych.

Instrukcja producenta rur PCV

Instrukcja producenta rur PE.
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BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ W MI!EJSCOWOSCI
SLUPIA P. BRALINEM GMINA PERZOW

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

K-04-01.00

PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
przepompowni Sciekéw, wykonywanych podczas realizacji inwestycji ,Budowa kanalizacii
sanitarnej w miejscowosci Stupia p. Bralinem  gmina Perzéw”. Zakres prac niniejszego etapu
dotyczy wykonania przepompowni $ciekdw w miejscowos$ci Stupia p. Bralinem .

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot w zwigzku z budowg
kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej i obejmuja;
- wykonanie przepompowni — przepompowni $ciekéw P-1, P-2, wraz z przytgczem
elektroenergetycznym kablowym niskiego napiecia i zagospodarowaniem terenu w
miejscowosci Stupia p. Bralinem .

1.3.1. Przepompownie - lokalizacja zgodna z PB - Projektem budowlanym

L.p. Zbiornik przepompowni z polimerobetonu [wymiary mm] Pompy zatapialne
P1 Stupia p. Bralinem 1500 x 4400 przewody ttoczne DN80/100 80-PZM-5,5/SZ-2 5,5 kW
P2 Stupia p. Bralinem 1200 x 5100 przewody ttoczne DN8O 80-PZM-1,5/SZ-4 1,5 kW

a) wyposazenie elektroenergetyczne i sterownicze, wraz z kablem zasilajacym:
- kabel zasilajgcy YAKY , zasilanie nastapi ze ztacza ZK - po stronie Inwestora
- zlacze kablowo-pomiarowe ZKw/1L - po stronie Inwestora
- skrzynka sterownicza (dostawa z pompownig) wraz z kablem sterowniczym - po stronie
Wykonawcy rob6t
- monitoring
b) zagospodarowanie terenu:
- pompownie przejazdowe

WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI MA ZAWIERAC:
1. Pompy produkcji (typy pomp wg tabeli) - szt. 2

2. Zbiornik wykonany z polimerobetonu (wymiary wg tabeli)
Grubos¢ Scianek zbiornika ma wynosic:
- dla DN1200 mm - nie mniej niz 40 mm,
- dla DN1500 mm - nie mniej niz 50 mm.
Komore studzienki o przekroju kotowym stanowi rura wykonana z polimerobetonu (...) Standardowa
wysoko$¢ komory wynosi 3 m (monolit). Dla zmniejszenia jej wysokosci rura moze by¢ przycinana. Dla
uzyskania wiekszej wysokosci komory rury sg taczone przy uzyciu kleju epoksydowego.

"Systemowe zbiorniki przepompowni wykonane muszg by¢ z nienasyconej Zywicy poliestrowej, bez
cementu i wody. Zastosowany materiat to polimerobeton (skrét PRC od ,polyeser resin concrete”). Bardzo
dobra przyczepno$¢ Zzywicy do kruszyw daje wewnetrzne potfgczenie i pozwala uzyskaC wysokg
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wytrzymatoS$C na Sciskanie i zginanie przy matych gruboSciach Scianek i tym samym zredukowanym
ciezarze elementow. Przektada sig to na mniejsze koszty transportu oraz montazu. Wyroby z
polimerobetonu sq odporne na agresywne grunty, Scieki oraz gazy i tym samym nie ulegajq korozji, pod
wptywem kwasu siarkowego, powstatego w procesach biodegradacji i nadzwyczaj czesto wystepujgcego w
kanatach i zbiornikach sciekowych"

Wymagane parametry:

Cigzar whasciwy [p] 2300 kg/m3

Modut sprezystosci przy Sciskaniu [Ec] 28 000 MPa
Wytrzymato$¢ na rozcigganie przy zginaniu [fct] 12 — 20 MPa
Wytrzymatos¢ na Sciskanie [fc] min. 80 MPa

Scieralno$¢ max. = 0,5 mm

Chropowato$¢ Scian [k] max. = 0,1 mm

Wspdtczynnik liniowej rozszerzalnosci cieplnej [aTx10-6] 17 [1/°C]
Wspdtczynnik Poissona [v] 0,16 - 0,3

Nasigkliwo$¢ wodg nw 0,10%

Odpornos¢ chemiczna na agresywne media pH 1 do 10

Wyposazenie zbiornika ma zawierac:

podest obstugowy — stal nierdzewna

drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi — stal nierdzewna

porecz wysuwana z pochwytem montowana wewnatrz zbiornika — stal nierdzewna

wiaz zeliwny 800x800mm D400 — dot. P1

wiaz zeliwny @800 D400 — dot. P2, P3 i P4

kominek wentylacyjny DN100 — stal nierdzewna/PVC - szt. 1 (nawiewny)

kominek wentylacyjny DN100 z biofiltrem — stal nierdzewna — szt.1 (wywiewny)

belka wsporcza - stal nierdzewna

prowadnice — stal nierdzewna

taricuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych - stal nierdzewna

zasuwy nozowe + przediuzenie trzpienia (przegubowy) ze stali nierdzewnej — szt. 2, (zamykanie i
otwieranie w $wietle wtazu, obstuga z poziomu terenu)

zawory zwrotne kulowe kolanowe — szt. 2 — Zeliwo

przewody ttoczne — stal nierdzewna

potgczenia kotnierzowe nierdzewne

elementy ztaczne - stal nierdzewna

potaczenie z rurociggiem PEHD tlocznym wewnatrz zbiornika za pomoca ztaczki STAL/PE

nasada T-52 z pokrywg — szt. 1

potgczenie pionow ttocznych ksztattkami niskooporowymi (trojnik ortowy) — nie dopuszcza sig
zastosowania potgczen spawanych pod katem prostym

Wymagania w zakresie prac spawalniczych:

wykonawca musi posiada¢ wdrozong norme dotyczacy jakosci w spawalnictwie w petnym zakresie
wymagan jakosciowych: PN-EN I1SO 3834-2

wykonawca musi zatrudnia¢c spawaczy i operatorow urzadzen spawalniczych spetniajacych
wymagania normy PN-EN 287-1/PN-EN-ISO 9606-1 oraz Dyrektywy Ci$nieniowej 2014/68/UE
wykonawca prac spawalniczych musi posiada¢ uznang technologie spawania WPQR zgodng z PN-EN
ISO 15614
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* wymagany poziom jako$ci spoin dla konstrukcji spawanych minimum poziom "B" wg PN-EN ISO

5817;

o zakres badan nieniszczacych — kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN ISO 17637 oraz kontrola
penetracyjna (szczelnosci) (PT) wg PN-EN ISO 23277

» personel wykonujacy badania musi posiada¢ aktualny certyfikat kompetencji w zakresie badan
wizualnych VT-2 oraz badan penetracyjnych PT-2 wg normy PN-EN ISO 9712

e minimum 80% spawow do Srednicy DN200 musi by¢ wykonanych metodg orbitalng w podwdjne;
ostonie argonu z potwierdzeniem jakosSci spawu (wydruk)

3. Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajaco-sterujacej uktadu dwupompowego w oparciu o
modut telemetryczny GSM/GPRS
a) Obudowa rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej:

wykonana z poliestru wzmocnionego wtdknem szklanym o stopniu ochrony min. IP 66,
wspotczynniku udarowosci mechanicznej IK 10 z uszczelkg PUR, odporna na promieniowanie
uv
wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego odporne na promieniowanie UV, na
ktérych sg zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni):
o kontrolki:

= poprawnosci zasilania,

= awarii ogbinej,

= awarii pompy nr 1,

= awarii pompy nr 2,

= pracy pompy nr 1,

= pracy pompy nr 2;
wytacznik gtéwny zasilania z ostong stykow,
przetacznik trybu pracy pompowni (Reczna — 0 — Automatyczna),
przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,
stacyjka z kluczem (umozliwiajaca rozbrojenia alarmu)
o wymiarach minimum: 800(wysokos¢) x 600(szeroko$¢) x 300(gtebokos¢),
wyposazona w ptyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm
wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych
posadowiona na cokole z tworzywa, umozliwiajgcym montaz/demontaz wszystkich kabli (np.
zasilajacych, od czujnikow ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez konieczno$ci
demontazu obudowy rozdzielnicy sterowniczej, cokét odporny na promieniowanie UV

O O O

O

b) Urzadzenia elektryczne:

modut telemetryczny GSM/GPRS - posiadajacy co najmniej wyposazenie wymienione w
punkcie d), wspoétpracujacy z istniejacym systemem monitoringu

czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

uktad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie

przektadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA, dobrany do pradu pomp

wytacznik réznicowopradowy czteropolowy chronigcy wszystkie obwody odbiorcze

gniazdo serwisowe 230V wraz z jednopolowym wytgcznikiem nadmiarowo-pradowym klasy
B16

wytacznik silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed przecigzeniem i zanikiem
napiecia na dowolnej fazie zasilajacej

stycznik dla kazdej pompy

jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej

dla pomp 0 mocy <5,0kW rozruch bezposredni

dla pomp 0 mocy =5,5kW rozruch za pomocg uktadu softstart
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zasilacz buforowy 24 VDC min. 2A wraz z uktadem akumulatoréw

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejSciami dla zasilania sygnatu dzwiekowego i
optycznego

wytacznik krancowy otwarcia drzwi rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej

sonda hydrostatyczna z wyjéciem pradowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4m H20
wraz z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy)

antena dla sygnatu GSM modutu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym od uzyskania
poprawnego poziomu sygnatu na obiekcie

wtyk do podtaczenia agregatu + przetacznik Sie¢ — 0 — Agregat

ogranicznik przepie¢ klasy C

Konfiguracja rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej dodatkowo ma zapewnia¢, zgodnie z wytycznymi
eksploatatora sieci, za pomoca zamontowanego w niej ukladu telemetrii przesylanie sygnatu na
istniejaca stacje bazowa - serwer, monitorujaca obiekty rozproszone.

Rozdzielnice zasilajgco-sterownicze przepompowni sciekéw maja posiada¢ Europejska Deklaracje
Zgodnosci ‘CE’.

c) Sterowanie w oparciu 0 modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodzg nastepujace
sygnaty (UWAGA!!l — wszystkie sygnaty binarne powinny by¢ wyprowadzone z przekaznikow
pomocniczych):

» Wejscia (24VDC):

)

(@) O O O O

O O O

)

tryb pracy automatycznej pompowni

zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)

potwierdzenie pracy pompy nr 1

potwierdzenie pracy pompy nr 2

awaria pompy nr 1 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wytgcznika
silnikowego

awaria pompy nr 2 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wytgcznika
silnikowego

kontrola otwarcia drzwi

kontrola poziomu suchobiegu — ptywak

kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak

kontrola rozbrojenia stacyjki

» wejscia analogowe (4...20mA):

)
)

sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA
sygnat z przektadnikéw pradowych (4...20mA)

» WyjScia (zatgczanie przekaznikow napieciem 24VDC):

)

O O O O

)

zatgczanie pompy nr 1

zatgczenie pompy nr 2

zatgczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni
zatgczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonalnie)

zatgczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)

zatgczenie wyjScia wtamania — do podtaczenia niezaleznej centralki alarmowej

d) Wytyczne odno$nie wyposazenia i mozliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS:
* Wyposazenie:

o

sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-
odbiorczym GPRS/GSM zapewniajacy dwukierunkowg wymiane danych z istniejacq
stacjg bazowg
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o
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zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajacy prace w
bezposrednim oswietleniu promieniami stonecznymi
16 wej$¢ binarnych
16 wyjS¢ binarnych
4 wejscie analogowe 0 zakresie pomiarowym 4...20mA
komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z obstugg protokotu MODBUS
RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE
wejscia licznikowe
kontrolki:
= Zzasilania sterownika
= poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody lub wartos¢ na wyswietlaczu HMI
= poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
» nie zalogowany
> zalogowany
= poprawnos$ci zalogowania do sieci GPRS:
> logowanie do sieci GPRS
» poprawnie zalogowany do sieci GPRS
> brak lub zablokowana karta SIM
= aktywnosci portu szeregowego sterownika
stopien ochrony IP40
temperatura pracy: -20°C...50°C
wilgotno$¢ pracy: 5...95% bez kondensacii
modut GSM/GPRS/EDGE
napiecie zasilania 24VDC
gniazdo antenowe
gniazdo karty SIM
pomiar temperatury wewnatrz sterownika

* Wymagania dla modutu telemetrycznego:

o

wysytanie zdarzeniowe petnego stanu wejs¢ i wyjs¢ (binarnych i analogowych) modutu
telemetrycznego do stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS w wydzielonej sieci
APN
wysytanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania standw
alarmowych na obiekcie
sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z ptywakow i
sondy hydrostatycznej i na podstawie rozkazéw przesytanych ze Stacji Dyspozytorskiej
przez operatora (START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy réwnolegtej)
sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego ze
stacji operatorskiej
podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji 0 dziataniu i stanie przepompowni:

= brak karty SIM
poprawno$¢ PIN karty SIM
btedny PIN karty SIM
zalogowanie do sieci GSM
zalogowanie do sieci GPRS
wejscia i wyjScia sterownika
aktualny poziom $ciekéw w zbiorniku
nastawiony poziom zatgczenia pomp
nastawiony poziom wytgczenia pomp
nastawiony poziom dofgczenia drugiej pompy
liczba zataczen kazdej z pomp
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= liczba godzin pracy kazdej z pomp
= prad pobierany przez pompy
= poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach
o zmiana podstawowych parametrow pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzacii
(wpisanie kodu) operatora:
= poziomu zatgczenia pomp
= poziomu wytgczenia pomp
= poziomu dotgczenia drugiej pompy
= zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatyczne;
= zakresu pomiarowego uzytego przekfadnika pradowego
o prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatow o biezacych awariach:
= Kkazdej z pomp
= Zzasilania
= wystgpieniu poziomu suchobiegu
= wystgpieniu poziomu przelewu
= blednym podtgczeniu ptywakéw
= sondy hydrostatyczne;
= wtamaniu
o naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
o automatyczne przetgczanie pracujgcej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu
pracy z mozliwo$cig wytgczenia opcji
o blokada zataczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje
czestotliwos¢ zataczen pomp, funkcja z mozliwoscig wytaczenia (opcja)
o Zzliczanie czasu pracy kazdej z pomp
o Zliczanie liczby zatgczen kazdej z pomp
o pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in. (OPCJA):
= pobieranej mocy
= zuzytej energii
= napiecia na poszczegoinych fazach
o mozliwos¢ poditaczenia sygnatu wlamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki
alarmowej

PROTOKOL KOMUNIKACJI OKRESLONY | ZGODNY Z TRYBEM PRACY MODULU MODBUS RTU

e) Rozdzielnica zasilajaco-sterujgca pomp musi zapewniac:

* naprzemienng prace pomp

 automatyczne przetgczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku potwierdzenia pracy

* kontrole termikow pompy i wytgcznikow silnikowych

 funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekéw ponizej poziomu suchobiegu — tylko
dla pracy recznej

* W momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnat z dwoch
ptywakow

» kompatybilno$¢ z istniejacym systemem monitoringu

Szafy zasilajgco-sterownicze majg spetniac zasadnicze wymagania okreSlone w PN-EN 61439 — 1:2011
oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy kompatybilnoSci elektromagnetycznej 2014/30/UE -
EMC.

Szafy zasilajgco-sterownicze majg spetnia¢ zasadnicze wymagania okreSlone w PN-EN 61439 — 1:2011
oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy niskonapigciowej 2014/35/UE — LVD.
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W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie aktywna ustuga
pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem |P. Dostawca przepompowni $ciekdw wraz z
rozdzielnicami ~ zasilajgco-sterowniczymi  zawierajgcymi  oprogramowanie  istniejagcego  systemem
monitoringu musi posiadac niepubliczng sie¢ APN dla potrzeb systemu monitoringu. Dostawe niniejszych
kart telemetrycznych zapewnia dostawca systemu monitoringu.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgacymi odpowiednimi normami, a w
szczegblnosci PN-87/B-01070, PN-92/B-10735, PN 92/B-10729 i ST S-00.00 ,Wymagania

Ogolne”.

1.5.  Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacijg
projektowq, ST i poleceniami inspektora nadzoru. Ogoine wymagania dotyczace rob6t podano w
ST S-00.00 ,Wymagania Ogoine”.

1.5.1. Wymagania odnos$nie urzadzen technologicznych pompowni, orurowania i armatury
Zbiornik pompowni - ttoczni z polimerobetonu lub betonu zbrojonegoB-45.
Rury, ksztattki, potaczenia z armaturg na kotnierze, sruby — wszystko ze stali  kwasoodporne

1.5.2. Wymagania odnos$nie zasilania elektroenergetycznego i uktadu sterowania.
Przepompownie bedg zasilane w energie elektryczng linig kablowg nn, wykonang kablem YAKY.
Linia kablowa bedzie zakoriczona ztagczem kablowym z cztonem pomiarowym, w obudowie
antykorozyjnej — wykonanie tego zakresu po stronie inwestora. Instalacje sitowe i sterownicze
wykonac przewodami YDY i YKSY, osprzet szczelny, o stopniu ochrony minimum P 44.
Sterowanie pomp automatyczne.
Uktady zasilajaco-sterujace pompowni montowa¢ w obudowie o stopniu ochrony IP 66, zalecane
wykonanie z tworzywa sztucznego, obudowa zabezpieczona zamkiem.

2, MATERIALY
Dostawa pompowni ma charakter kompleksowy.
Obudowa pompowni z polimerobetonu lub betonu zbrojonego, pokrywy pompowni z wiazem
zeliwnym przejazdowym
Technologia pompowni — wg projektu technicznego, z uwzglednieniem wymagan jak w pkt. 1.5.1.
wyzej.
Instalacje elektroenergetyczne i sterownicze — zgodnie z projektem technicznym i warunkami
przytaczenia wydanymi przez Zaktad Energetyczny.

3. SPRZET
Wykonawca powinien dysponowa¢ minimalnie nastepujacym sprzetem:
- zuraw samochodowy budowlany o no$nosci do 6 ton
- koparka i spycharka do robét ziemnych
- samochdd skrzyniowy 5 - 10 t
- samochod samowytadowczy do 5 t
- samochdd dostawczy do 0,9 t
- zageszczarka ptytowa

4, TRANSPORT
Przepompownie przewozone moga by¢ dowolnym transportem, w opakowaniach
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fabrycznych, zaleca sie przewozi¢ je w pozycji woudowania. W czasie transportu
zabezpieczy( je przed przesuwaniem i przetaczaniem. Przy przewozie nalezy
przestrzegac przepisdw obowigzujgcych w publicznym transporcie drogowym i
kofowym.

WYKONANIE ROBOT

Ogoéine wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST S-00.00. , Wymagania Ogolne”.

Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Zakup, transport i sktadowanie materiatow przewidzianych ustaleniami niniejszej ST do
wykonania robot.

Typ i wyposazenie przepompowni przewidzianych do realizacji zadania musza uzyskac akceptacje
inspektora nadzoru.

Transport materiatow opisano w punkcie 4 niniejszej ST.

Sktadowanie — ze wzgledu na specjalistyczny charakter zasadniczych elementéw technologicznych
winny by¢ spetnione zalecenia producenta dotyczace warunkéw sktadowania i magazynowania
dostaw.

5.2.2. Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym.

Oznakowanie rob6t zgodnie z ,Instrukcjg Oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowym”. W
miejscach, gdzie moze zachodzi¢ niebezpieczenstwo wypadkéw, budowe nalezy prowizorycznie
ogrodzi¢ od strony ruchu, a na noc dodatkowo oznaczy¢ Swiattami.

5.2.3. Wykonanie przepompowni Sciekow.

Przepompownia - wykop szerokoprzestrzenny wykona¢ koparkg podsiebierng. Wykop utrzymac
na czas rob6t w stania suchym.

Ewentualng konieczno$¢ wykonania fundamentu dla posadowienia pompowni uzgodni¢ z
projektantem i inspektorem nadzoru.

5.2.4. Montaz technologii przepompowni .
Zabudowa przy pomocy wyspecjalizowanej grupy zaznajomionej z przepisami BHP i DTR
instalowanych urzadzen.

5.2.5. Rozruch mechaniczny i hydrauliczny przepompowni.
Rozruch mechaniczny — sprawdzanie czynnosci, szczelno$ci, droznosci, zamocowania i dziatania
poszczegoblnych maszyn i urzadzen indywidualnie, zakonczone spisaniem protokotu.
Rozruch hydrauliczny — po rozruchu mechanicznym. Rozruch przeprowadzi¢ w bezpiecznych
warunkach sanitarnych tzn. przy zastosowaniu wody jako medium. W czasie trwania tej fazy
rozruchu sprawdzi¢ szczelno$¢ i prawidtowos$¢ hydraulicznego funkcjonowania obiektu i urzadzen.
Gtéwne prace rozruchu hydraulicznego polegaja na:
- sprawdzenie szczelnosci obiektu, szczelnoSci przewoddw grawitacyjnych i cisnieniowych
oraz armatury przez napetnienie wodq
- sprawdzenie wzajemnego usytuowania obiektéw (wysokos$ciowego) oraz sprawdzenie
spadkow
- oczyszczenie przewodow
- sprawdzenie dziatania poszczegdinych elementow, ich regulacja, usunigcie usterek
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- sprawdzenie parametrow pracy urzadzen przy petnym obcigzeniu wodg (czas pracy
urzadzen wg DTR lub wg uzgodnienia z inspektorem nadzoru)
- regulacja uktadéw sterowania automatycznego
- regulacja armatury
- weryfikacja pracy monitoringu

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST S-00.00.

Badanie materiatéow uzytych do budowy

Badanie to nastepuje przez poréwnanie cech materiatow z wymaganiami

dokumentaciji projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowych podanych w punkcie 2 niniejsze;
ST.

Kontroli jakosci robét
Kontrola jakosci wykonanych rob6t dotyczy zgodno$ci wykonania obiektéw i instalacji z
dokumentacjg projektowa oraz sprawdzenie parametrow pracy urzadzen pod petnym obcigzeniem.

OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru sg elementy sktadowe wyszczegoinione w wykazie robot. Ogolne zasady
obmiaru robét podane sgq w ST S-00.00.

ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST S-00.00.
Odbidr robét nalezy dokonaé zgodnie z PN-B-10735

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady dotyczace ptatnosci podano w ST S-00.00.

Ptatnosci za sztuke wykonanej przepompowni zgodnie z dokumentacjg projektowa, ptatnosci za
zagospodarowanie terenu — za m2 terenu, mb ogrodzen i obramowan , po obmiarze robét,
otrzymaniu atestéw od producentow materiatdw i urzadzen oraz po ocenie jako$ci wykonania
rob6t i pomysinym przeprowadzeniu rozruchdw.

Cena wykonania wymienionych rob6t obejmuje takze:
- zakup, transport i sktadowanie materiatow niezbednych do wykonania robdt
- oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym
- wykonanie wykopdw i przygotowanie podtoza
- wykonanie fundamentéw z ustawieniem i rozebraniem deskowania
- wykonanie izolacji
- wykonanie prob szczelnosci
- montaz kompleksowy pompowni
- wykonanie rozruchu mechanicznego i hydraulicznego pompowni
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PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN-EN 752-6 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Czes$¢ 6: Uktady pompowe.
BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i Zzelbetowe.
BN-62/6738-07 Beton hydrotechniczny

PN-88/B-06250 Beton zwykty.

PN-83/B-02482 Fundamenty budowlane. Nosno$¢ pali i fundamentow polowych.
Instrukcja producenta przepompowni.

Opracowat :

Stawomir Gynter



